41. Понятие об информационном критерии, минимаксный критерий.

Оптимальным считают такое устройство, которое обеспечивает минимум потерь информации при преобразовании приходящего сигнала X(t)  в сообщение.

Если ограничится требованиями минимальных потерь инф. при обработке каждой реализации x(t), то правило решения совпадает с правилом критерия отношения правдоподобия.

При априорных вероятностях критерий идеального наблюдателя обеспечивает минимум потерь передаваемой инф.

Используется для сравнения систем связи. 

Минимаксный критерий.

В основе лежит критерий минимального среднего риска, согласно которому величина ср.риска зависит от распределения априорных вероятностей P(Sk), кот. стремиться к нулю, в случае, если одна из вероятностей P(Sl) стремиться к единице, а остальные- к нулю. 

Наименьший  средний риск будет иметь максимум при некотором распределении вероятностей P*(Sk).

Минимаксный критерий используют в том случае, когда P*(Sk) неизвестны.

Суть: минимизируется максимально возможный риск. Разбиение пространства сигналов производиться так, что средний риск должен быть минимальным при наихудшем распределении вероятности P*(Sk ).

Правило решения: 
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При использовании этого критерия действительный риск при распределении вероятности P(Sk ) будет меньше или = риску для значения 
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Но больше по сравнению со случаем, если бы критерий определялся для заданного распределения вероятностей.

42. Критерий Неймана-Пирсона.

Этот критерий используется в тех случаях, когда ошибки разного рода резко отличаются по последствиям (пожаротушение, радиолокация). 

Рпц   - вероятность пропуска цели. Рлт – вероятность ложной тревоги. 

Они не равноценны. Но пропуск цели можно учесть при следующем приёме.

При разбиении пространства на 2-е большие области, всегда можно уменьшить вероятность пропуска сигнала, ценой увеличения уровня ложной тревоги и наоборот.

Пространство сигналов можно разбить на область 
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0 – пространство отсутствия сигнала (цели), 
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1  - наличия. 
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-вероятность ложной тревоги. 
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(вероятность пропуска цели)
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Согласно критерию Н.П. оптимальным считается приёмник, который при заданной вероятности ложной тревоги PЛТ обеспечивает наибольшую вероятность правильного обнаружения.
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 - пороговое значение отношения правдоподобия, определяется из допустимой вероятности Л.Т.

Правило принятия решения о наличие цели: 
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; Use в системах обнаружения.  
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