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Практическая часть

3.1 Исследование устойчивости САУ 2-го порядка:
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Переходная характеристика
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Данная система является устойчивой, 
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3.2 Исследование устойчивости САУ 3-го порядка.

Переходная характеристика
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ЛАХ и ЛФХ:
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Граничная k2=4,3
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k2’’>k2; k2 =5,5
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k2’<k2; k2 =3,5
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Система устойчива при k2'<k2 и неустойчива при k2<k2''

ЛАХ и ЛФХ при k2=k_гр
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k2’’=5.5
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k2’=3.5
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Аналитическое исследование устойчивости системы.

Передаточная функция системы
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Согласно критерию Гурвица система устойчива.
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Согласно критерию Гурвица система неустойчива.

Влияние введенного форсирующнго звена с передаточной функцией на устойчивость САУ:
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САУ 3-го порядка с введением форсирующего звена

 Переходная характеристика
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Система устойчива.

ЛАХ и ЛФХ разомкнутой системы
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Данная система является устойчивой, 
Аналитическая проверка устойчивости.
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Согласно критерию Гурвица система устойчива.

Исследование точности САУ 3-го порядка.

Переходная функция [image: image27.wmf]p
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:

астатическая САУ 3-го порядка

g(t)=1; f(t)=0

[image: image15.png]



g(t)=0; f(t)=1
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Статическая САУ 3-го порядка
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g(t)=1; f(t)=0
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g(t)=0; f(t)=1
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Аналитический расчет установившейся ошибки системы.

Для астатической системы:
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При q(t)=1 

Для статической системы:
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Вывод:

В ходе лабораторной работы изучили особенности практического использования алгебраических и частотных критериев устойчивости для анализа динамики линейных САУ 2-го и 3-го порядков; исследовали факторы, влияющие на точность линейных САУ.
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