Вопросы к зачету по курсу “Основы теории автоматического управления”

1 Основные принципы автоматического управления и регулирования

2 Дифференциальные уравнения САР

3 Собственное и вынужденное движение линейных САР

4 Частотные характеристики

5 Передаточные функции

6 Переходные и импульсные переходные функции

7 Интегрирующее звено

8 Инерционное звено 1-го порядка

9 Безинерционное пропорциональное звено

10 Колебательное звено

11 Дифференцирующие звенья

12 Общие свойства линейных звеньев

13 Последовательное, параллельное соединения звеньев

14 Охватывание обратной связью. Устранение перекрестных связей в структурных схемах
15 Охватывание интегрирующего, инерционных звеньев 1-го и 2-го порядков жесткой отрицательной обратной связью и ее влияние на статические и динамические свойства.

16 Охватывание инерционных звеньев 1-го и 2-го порядков гибкой отрицательной обратной связью. Охватывание безинерционного звена инерционной отрицательной обратной связью. Влияние ООС на статические и динамические свойства.

17 Связь между передаточными функциями и частотными характеристиками разомкнутых и замкнутых САР.

18 Алгебраические критерии устойчивости: критерий Рауса, критерий Гурвица. Степень устойчивости.

19 Частотный критерий устойчивости Михайлова.

20 Частотный критерий устойчивости Найквиста. Запас устойчивости по модулю и фазе.

21 Анализ устойчивости с помощью ЛЧХ. Устойчивость систем с запаздыванием.

22 Влияние структуры системы и ее параметров на устойчивость. Выделение областей устойчивости.

23 Точность воспроизведения управляющих воздействий линейными САР.

24 Статические и астатические системы.

25 Анализ точности воспроизведения по ЛАЧХ САР.

26 Повышение точности воспроизведения.

27 Качество воспроизведения ступенчатых управляющих воздействий. Влияние корней характеристического уравнения на качество воспроизведения.

28 Приближенная оценка качества по частотным характеристикам.

29 Качество процессов автоматической стабилизации.

30 Линеаризация САР.

31 Построение желаемых ЛАХ системы автоматической стабилизации.

32 Построение желаемой ЛАХ следящей системы.

33 Синтез последовательных корректирующих устройств.

34 Синтез параллельных корректирующих устройств.

35 Синтез комбинированных следящих систем.  

