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Цель работы: Исследование свойств RC-генератора, реализованного на основе моста Вина.

Схема лабораторной установки:
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1. Снятие АЧХ моста Вина 

а) для 1-го значения R2, R3.
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б) для 2-го значения R2, R3.
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в) для 3-го значения R2, R3.
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2. Расчет параметров моста Вина и сравнение результатов с экспериментальными данными

а) для 1-го значения сопротивления R2, R3.

[image: image10.wmf]0

0,05

0,1

0,15

0,2

0,25

0,3

0,35

0,02

0,05

0,1

0,5

1

5

10

50

100

200

f,кГц

Ku


б) для 2-го значения сопротивления R2, R3.
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3. Определение зависимости амплитуды выходного сигнала от частоты генерации

29000Гц – 2,4В

5000Гц – 1,8В

1000Гц – 1,3В

При введение системы АРУ выходное напряжение практически не изменялось.

Вывод: проделав лабораторную работу изучили свойства RC-генератора построенного на основе моста Вина. Изменение амплитуды выходного сигнала в зависимости от частоты по всей видимости связано с тем, что при регулировке частоты меняется входное и выходное сопротивление моста Вина, которые в свою очередь влияют на коэффициент усиления. Поэтому в генераторах необходимо применять системы АРУ, которые поддерживают значение выходного напряжения на постоянном уровне, при этом «следят» за выполнением условия баланса амплитуд.
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