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Работа с управляющим терминалом


Глава 3
Настройка с помощью терминала

1.1   Общие вопросы

В этой главе содержатся инструкции по настройке конфигурационных параметров и управлению кросс-коннектором DXC с помощью терминала ASCII или хоста IP с использованием протокола Telnet.

Начальная настройка параметров кросс-коннектора DXC всегда должна выполняться с помощью стандартного терминала ASCII подключенного к управляющему порту модуля DCL.2 (разъем CONTROL). Однако, после выполнения операций по начальной настройке для управления кросс-коннекторами DXC можно использовать любой из перечисленных ниже способов.

· С помощью управляющего терминала для выполнения всех операций настройки и управления, поддерживаемых кросс-коннекторами DXC.

· С помощью любого хоста IP, используя протокол Telnet. После организации Telnet-сессии с кросс-коннектором DXC управление и настройка осуществляется так же, как при использовании управляющего терминала. В дополнение к этому такой способ позволяет управлять удаленными кросс-коннекторами через сети IP.

· С помощью станции сетевого управления на основе протокола SNMP.

Для управления на базе протоколов Telnet и SNMP вы можете настроить модуль DCL.2 на использование другого последовательного порта или порта Ethernet (если в вашем модуле имеется порт Ethernet).

Содержащаяся в данной главе информация включает:

· описание аппаратных требований к управляющему терминалу и коммуникационных параметров для связи с ним ‑ параграф 3.2. 

· инструкции по организацию сеансов терминального управления кросс-коннектором ‑ параграф 3.3.

· описание набора команд управления кросс-коннектором и их синтаксиса ‑ параграф 3.4; такой же набор команд поддерживается и для управления на основе протокола Telnet.

Приведенные в данной главе инструкции предполагают знакомство оператора с кросс-коннекторами DXC и конфигурационными параметрами этих устройств.

1.2   Требования к оборудованию

Характеристики управляющего оборудования
Характеристики управляющего терминала

Для управления работой кросс-коннектора DXC можно использовать любой стандартный терминал  XE “Hardware requirements” 

 XE “Requirements:Hardware” 

 XE “Supervisory port:Hardware requirements” 

 XE “Terminal characteristics” 

 XE “Supervision terminal:Characteristics”  ASCII («тупой» терминал или персональный компьютер с программой эмуляции терминала), оборудованный коммуникационным портом RS-232. 

Программы, требуемые для управления кросс-коннектором DXC полностью хранятся в памяти модуля DCL.2, установленного в кросс-коннектор DXC. Более того, модуль DCL.2 сохраняет все конфигурационные параметры, измененные или заданные во время сеансов терминального управления. Терминал не используется для хранения каких-либо программ или конфигурационных параметров системы.

Характеристики хоста Telnet (IP) 


Обычно в качестве хоста Telnet используется персональный компьютер (ПК) или станция UNIX с соответствующим стеком протоколов TCP/IP.

Хост можно подключить непосредственно к управляемому кросс-коннектору DXC с использованием одного из коммуникационных портов (последовательный или Ethernet). Однако для управления и настройки кросс-коннекторов можно использовать удаленные хосты, связанные с системой DXC через сеть IP.

Интерфейсные параметры управляющего порта
Последовательный порт кросс-коннектора DXC установлен на модуле DCL.2 и имеет стандартный асинхронный интерфейс RS‑232, который можно настроить для работы в режиме DCE или DTE.

Порт CONTROL 

Все варианты модулей DCL.2 имеют по крайней мере один порт RS‑232, обозначенный CONTROL. Этот порт обеспечивает возможность непосредственного подключения терминалов при установке для порта режима DCE (выбор режима порта осуществляется программными средствами). Поскольку терминалы обычно работают в режиме DTE, соединение между портом управления и терминалом осуществляется с помощью прямого (straight‑through) кабеля.

Порт CONTROL обеспечивает также возможность подключения удаленного терминала с использованием модемов. Для подключения модема к управляющему порту требуется использовать кросс-кабель (нуль-модем), а порт должен быть установлен в режим DTE. Управляющий порт может работать с модемами двух типов:

· Hayes-совместимые модемы для коммутируемых линий (например, миниатюрные модемы DLM/AT компании RAD).

· Многоточечные модемы (например, RAD SRM-6).

При работе в многоточечных средах каждому кросс-коннектору DXC должен быть присвоен уникальный номер (адрес узла) в диапазоне от 1 до 255. Использование адреса 0 приведет к тому, что кросс-коннектор DXC будет принимать все сообщения и отвечать на них - для работы в многоточечной среде такое решение неприемлемо. Однако нулевой адрес рекомендуется использовать при организации соединений «точка-точка» по коммутируемым или выделенным линиям. 

Порт NETWORK 

Второй последовательный порт (порт NETWORK) модулей DCL.2 также имеет интерфейс RS‑232, обычно установленный в режим DTE. Этот порт используется прежде всего для подключения модема, служащего для организации исходящих телефонных соединений с системами удаленного мониторинга и передачи сигналов тревоги. Подключение управляющего терминала к этому порту не поддерживается.

При соединении порта NETWORK со станцией сетевого управления, использующей протокол SLIP или PPP, порт должен быть переключен в режим DCE.

Выбор режима работы порта (DCE или DTE) осуществляется с помощью внутренних переключателей.

Коммуникационные параметры последовательного порта

Кросс-коннекторы DXC могут обеспечивать связь с терминалом при скоростях 300, 1200, 2400, 4800, 9600 или 19200 бит/с. Слово данных содержит один стоп-бит и 7 или 8 битов данных с использованием контроля четности (odd или even) или без проверки четности. Коммуникационные интерфейсы терминала и порта управления DXC должны использовать одинаковые наборы коммуникационных параметров. 

Протокол согласования (Handshaking)
Протокол согласования параметров  XE “Handshaking protocol” 

 XE “Protocol, handshaking” (handshaking) между кросс-коннектором DXC и управляющим терминалом использует линии управления консольного порта DXC (порт CONTROL). Поскольку интерфейсный режим порта управления задается программными средствами, направление передачи интерфейсных сигналов в режимах DCE и DTE остается одинаковым и для режима DTE требуется использовать кросс-кабель (нуль-модем). Линии управления и направления передачи сигналов управления детально описаны в приведенной ниже таблице.

Линия порта 
  Режим порта CONTROL 

CONTROL
 DCE
 DTE

CTS
 Выход
 Не используется

DCD
Выход
Выход

DSR
Выход
Выход

DTR
Вход
Вход

RTS
Вход
Вход

Готовность терминала (DTR)

Терминал устанавливает линию DTR в состояние ON (активна) для получения доступа к кросс-коннектору DXC и начала сеанса управления и/или мониторинга. 

Линия DTR переключается в состояние OFF (неактивна) в тех случаях, когда терминальное управление не требуется. Такой переход сигнала разрывает связь с терминалом. Если установлен режим парольной защиты терминальных сессий, при следующем переключении линии DTR в состояние ON для открытия нового сеанса, вам потребуется повторно ввести пароль.

Запрос передачи (RTS)

 XE “Request to Send” 

 XE “RTS” \t “See Request to Send” Линия RTS обычно находится в состоянии ON (активна) в течение всего сеанса терминального управления. При переходе линии RTS в состояние OFF, кросс-коннектор DXC интерпретирует любые данные, принятые от терминала по линии TD, как сигналы MARK (1).

Готовность к передаче (CTS)

 XE “Clear to Send” 

 XE “CTS” \t “See Clear to Send”  Состояние линии CTS определяется значением параметра CTS:

ON
линия CTS всегда активна (ON).

=RTS
линия CTS следует за состоянием линии RTS.

Детектирование несущей (DCD)

Состояние линии DCD зависит от адреса устройства (номера узла):
· при нулевом адресе линия DCD всегда активна (ON);

· при использовании отличного от нуля адреса линия DCD переводится в активное состояние (ON) при обнаружении данных на линии RD, обеспечивая кросс-коннектору DXC возможность распознавания своего адреса в потоке данных. 

Для имитации работы DTE пользователь может установить задержку между появлением данных и активизацией линии DCD (параметр DCD-DELAY).

Готовность данных (DSR)

· Обычно линия DSR настроена на следование за состоянием линии DTR. В этом случае при работе в режиме DTE линия DSR устанавливается в состояние ON на пять секунд при установке линии RI в состояние ON, когда DTR = OFF

· Если порт управления использует интерфейс DCE, линия DSR может также постоянно быть активной (ON). Однако при переключении линии DTR в состояние OFF линия DSR в этом случае будет на 5 секунд переключаться в состояние OFF.

Кроме того, кросс-коннектор DXC всегда устанавливает DSR = OFF (линия неактивна) на 5 секунд при выполнении команды EXIT или завершении сеанса управления по тайм-ауту.

Протокол согласования параметров с модемом
Режим организации исходящих соединений поддерживается только для портов NETWORK, настроенных для работы в режиме DTE.

Процедура согласования (handshaking) параметров связи между кросс-коннектором DXC и модемом использует управляющие сигналы порта NETWORK и осуществляется аналогично процедуре согласования параметров связи с терминалом, отличаясь от последней только тем, что направления передачи сигналов управления реверсированы относительно направлений этих сигналов для порта CONTROL в режиме DCE.

Линии управления и направления передачи сигналов управления для порта NETWORK приведены в таблице. 

Линия управления порта 
 Режим порта NETWORK 

NEWTWORK
DCE
DTE

CTS
Выход
Вход

DCD
Выход
Вход

DSR
Вход
Выход

DTR
Выход
Вход

RI
Не используется
Вход

RTS
Вход
Выход

Отметим, что в портах NETWORK используется дополнительный сигнал управления - RI (индикация вызова). Линия RI обычно находится в состоянии OFF (неактивна) и переключается в состояние ON (активна) в тех случаях, когда модем, подключенный к порту NETWORK, детектирует входящий звонок.

Функция AUTOBAUD (автоматическое определение скорости)
При включении режима автоматического определения скорости (AUTOBAUD) кросс-коннектор DXC может определить скорость связи с терминалом при анализе трех последовательных символов возврата каретки и перевода строки (CR + LF), генерируемых при троекратном нажатии на клавишу Enter (CR). Определенная таким образом скорость используется для текущего сеанса управления.  

Примечание

Скорость связи, используемая портом NETWORK всегда задается пользователем и может отличаться от скорости, выбранной для порта CONTROL.

Процедура автоматического определения скорости выполняется (или повторяется) всякий раз при получении трех последовательных символов возврата каретки в любом из перечисленных ниже случаев:

· линия DTR переключена в состояние OFF;

· выполнена команда EXIT;

· в течение заданного времени (тайм-аут) со стороны управляющего терминала не было подано ни одной команды.

При любом из перечисленных событий кросс-коннектор DXC предполагает, что текущий сеанс управления был завершен. Следовательно, при использовании парольной защиты потребуется заново ввести пароль для организации нового сеанса связи с кросс-коннектором DXC.

Функция AUTOBAUD поддерживается только для порта CONTROL и должна быть отключена при использовании протокола SLIP или PPP для подключения управляющей станции.

Резервирование модуля DCL.2 
При установке двух модулей DCL.2 в кросс-коннектор DXC выход сигналов портов управления резервного (slave) модуля отключается от разъема порта управления. Такое решение позволяет подключать управляющее устройство одновременно к двум однотипным портам управления с помощью простого Y‑кабеля.

Характеристики порта Ethernet 
Порт Ethernet в модулях DCL.2 поддерживает протокол IP и, следовательно, может обеспечить доступ к кросс-коннектору для хостов Telnet и управляющих станций SNMP. 

· Интерфейс портов 10BaseT имеет тип MDI-X (оконечная станция) и может быть непосредственно соединен с портом концентратора или коммутатора Ethernet посредством стандартного кабаля.

· Интерфейс портов 10Base2 обеспечивает возможность непосредственного подключения к коаксиальным сегментам локальных сетей Ethernet.

Методы подключения
В этом разделе приведены рекомендации по подключению управляющих терминалов и хостов Telnet к кросс-коннектору DXC. Дополнительная информация об организации систем управления кросс-коннекторами содержится в параграфе Управление системой главы 1.

Подключение управляющего терминала

Управляющий терминал можно подключить непосредственно к порту управления (разъем CONTROL) кросс-коннектора DXC или соединить его с портом через модем или иной полнодуплексный канал связи. Порт CONTROL поддерживает только входящие (dial‑in) соединения и не может «звонить» сам. 

Многоточечные (Multidrop) соединения

Вы можете использовать многоточечные соединения для подключения управляющего терминала к нескольким кросс-коннекторам DXC напрямую или через модем. Например, вы можете соединить порты управления кросс-коннекторов DXC в daisy-цепочку. В дополнение к этому можно использовать многоточечные (multidrop) модемы или цифровые устройства разделения доступа для подключения одного управляющего терминала одновременно к нескольким кросс-коннекторам DXC.

При использовании многоточечной конфигурации каждому кросс-коннектору DXC должен быть присвоен уникальный адрес (номер узла), лежащий в диапазоне от 1 до 255. 

Многоточечные конфигурации не рекомендуется использовать для управления по протоколу SNMP, поскольку в многоточечном режиме требуется выполнение всеми станциями правил работы в среде со сканированием. Агенты SNMP не выполняют требуемых правил, поскольку они могут инициировать передачу по своему разумению (при возникновении соответствующих прерываний).

Резервирование соединений

При использовании резервирования разъемы последовательных портов двух модулей DCL.2 можно соединить параллельно (с помощью Y-кабеля), поскольку в любой момент времени остается активным только один из портов в модулях DCL.2 (порт активного модуля).

Примечание

Для кросс-коннекторов DXC‑8R всегда подключайте кабели управления к обоим модулям DCL.2.

Подключение модема для организации коммутируемых соединений 

При использовании модема для коммутируемых линий (dial‑up modem) подключите кабель от этого модема к разъему NETWORK на задней панели модуля базовой логики в кросс-коннекторе DXC. При использовании резервного модуля базовой логики порты NETWORK обоих модулей DCL.2 можно подключить в параллель с использованием Y-кабеля. Такое решение возможно за счет того, что в любой момент времени активен порт только одного из модулей DCL.2 (порт активного модуля).

Подключение хостов Telnet 

Протокол Telnet позволяет организовать управление множеством кросс-коннекторов DXC с использованием связи в основной полосе (in‑band) или по отдельному каналу (out‑of‑band). При использовании для управления кросс-коннекторами протокола Telnet требуется настроить параметры агента SNMP в каждом из управляемых кросс-коннекторов DXC.

Агент SNMP в кросс-коннекторах DXC поддерживает функции маршрутизатора IP. Маршрутизация IP позволяет передавать управляющий трафик (Telnet и SNMP) через IP-сети другим кросс-коннекторам DXC в основной полосе портов E1 и T1 кросс-коннекторов DXC или по отдельному каналу, организованному с использованием последовательных портов управления или портов Ethernet. Аналогичные функции IP-маршрутизации поддерживают агенты SNMP другого оборудования RAD, управляемого по протоколу SNMP (например, мультиплексоры MEGAPLEX‑2100, устройства доступа к дробным каналам E1/T1 FCD‑E1 и FCD‑T1, интегрирующие мультиплексоры и другое оборудование). 

· для организации связи по отдельному каналу (out‑of‑band) хост Telnet можно подключить к порту Ethernet или последовательному порту управления кросс-коннектором DXC. 

· для организации связи в основной полосе пользователь может разрешить передачу управляющего трафика через указанные порты E1 и T1.

При использовании таких конфигураций трафик IP автоматически передается (маршрутизируется) соответствующим устройствам через встроенные маршрутизаторы связанных между собой устройств. Таким образом, подключение хоста Telnet к одному из кросс-коннекторов DXC обеспечивает возможность управления множеством кросс-коннекторов DXC и другого оборудования.

Организация сеанса терминального управления кросс-коннектором

Подготовка кросс-коннектора DXC
Установите внутренние перемычки и переключатели кросс-коннектора в соответствии с инструкциями, приведенными в главе 2. В этой же главе приведены рекомендации по организации соединения с управляющим терминалом.

Выбор принятого по умолчанию пароля

Отметим, что в общем случае начало сеанса терминального управления требует от оператора ввода пароля. Если при наборе пароля была допущена ошибка кросс-коннектор DXC просто не будет давать никакого отклика. В тех случаях, когда пароль утерян или просто неизвестен, проблему можно решить с помощью секции PASSWORD внутреннего переключателя SW2 в модуле базовой логики DCL.2:

OFF
При установке переключателя в это положение вы можете задать пароль и ненулевой адрес узла.

ON
Установите переключатель в положение ON для восстановления принятого по умолчанию пароля (RAD) и нулевого адреса узла DXC. Изменения вступят в силу после кратковременного выключения кросс-коннектора DXC.


После восстановления принятых по умолчанию пароля и адреса кросс-коннектора верните переключатель в положение OFF. Если этого не сделать, внесенные изменения (пользовательский пароль и номер узла) не будут сохранены и при следующем включении кросс-коннектора DXC снова будут использованы принятые по умолчанию пароль и номер узла.

Выбор принятых по умолчанию коммуникационных параметров порта управления


При несоответствии параметров терминала и консольного порта, кросс-коннектор DXC просто не будет отвечать на команды с терминала. Для решения возникшей проблемы можно использовать принятые по умолчанию параметры консольного порта (секция DP‑SP внутреннего переключателя SW2 в модуле DCL.2), задав идентичные параметры для управляющего терминала. Секция DP‑SP переключателя SW2 имеет следующие значения: 

OFF
При таком положении переключателя вы можете задать желаемые значения параметров порта управления кросс-коннектором.

ON
Установка переключателя в положение ON восстанавливает принятые по умолчанию значения коммуникационных параметров консольного порта (9600 бит/с, 8N1, управление потоком данных не используется. Изменения вступают в силу после кратковременного выключения кросс-коннектора DXC. 


После восстановления принятых по умолчанию параметров консольного порта кросс-коннектора верните переключатель в положение OFF. Если этого не сделать, внесенные изменения не будут сохранены и при следующем включении кросс-коннектора DXC снова будут использованы принятые по умолчанию параметры порта управления.

Настройка управляющего терминала 
Задайте для управляющего  XE “Supervision terminal:Configuration” 

 XE “Configuration:Supervision terminal” 

 XE “How to:Configure a supervision terminal” терминала такие же коммуникационные параметры, какие были выбраны для порта CONTROL в кросс-коннекторе DXC, выберите полнодуплексный режим и отсутствие эхо-сигналов. При первом сеансе управления кросс-коннектором всегда используйте принятые по умолчанию значения коммуникационных параметров.

Начальная настройка
· Если кросс-коннектор DXC еще не настроен, используйте команду LOAD HW, а потом команду UPD DB для загрузки в настраиваемый кросс-коннектор DXC принятых по умолчанию параметров в качестве исходных.
· Задайте тип терминала в соответствии с используемым терминалом, используя для этого команду DEF TERM 'terminal_type'. ('terminal_type' может принимать значение ANSI, VT‑52, VT‑100, TV‑920, FREEDOM‑100, FREEDOM‑110 или FREEDOM‑220.

Если для вашего терминала требуются управляющие последовательности, отличные от используемых перечисленными выше терминалами вы можете явно задать коды управления курсором терминала с помощью команды F. 

Настройка порта управления
При необходимости настройте порт CONTROL кросс-коннектора DXC, используя для этого команду DEF SP. После ввода команды на экране появится форма выбора параметров управляющего порта кросс-коннектора, пример которой показан ниже.

SPEED
DATA
PARITY
INTERFACE
CTS
DCD_DEL
DSR
AUTO
7
EVEN
DCE
=RTS
0_MSEC
=DTR

POP_ALM
 PWD
 LOG_OFF
AUXILIARY_DEVICE
NO
 YES
 10_MIN
TERMINAL

Задайте желаемые значения во всех полях формы выбора параметров. Для поля AUXILIARY DEVICE выберите значение TERMINAL.

После выбора желаемых параметров порта управления введите команду UPD DB для обновления конфигурационной базы данных.

При использовании протокола Telnet выберите значение SLIP NMS или PPP NMS для поля AUXILIARY DEVICE. В таких случаях потребуется также задать параметры агента SNMP с помощью команды DEF AGENT в соответствии с параметрами хоста IP.

Настройка порта Network 
При необходимости настройте порт NETWORK (или порт ETHERNET) с помощью команды DEF NP.

1.3   Язык терминального управления 

Общие сведения
Рабочий режим кросс-коннекторов DXC и управление всеми функциями устройства осуществляется с помощью набора конфигурационных параметров. Эти параметры могут быть выбраны пользователем в соответствии с требованиями конкретных приложений.

Подготовка желаемого набора конфигурационных параметров кросс-коннектора осуществляется в соответствии с набором правил, образующих язык терминального управления кросс-коннекторами DXC. Язык управления используется для связи между центральной системой управления кросс-коннектором DXC, реализованной в модуле DCL.2, и управляющим терминалом, подключенным к консольному порту (разъем CONTROL) модуля DCL.2. В этом параграфе описан язык терминального управления кросс-коннекторами DXC, синтаксис команд и варианты их использования.

В процессе подготовки конфигурационных параметров кросс-коннектора управляющая подсистема DXC выделяет область оперативной памяти (RAM), называемую буфером редактирования, для записи обновленных значений параметров конфигурации устройства. Буфер редактирования содержит текущую копию конфигурационной базы данных и эта копия редактируется в процессе настройки параметров. При завершении процесса подготовки нового набора параметров конфигурации кросс-коннектора конфигурационная база данных обновляется по команде пользователя. Перед обновлением базы данных пользователь может выполнить предварительную проверку корректности и непротиворечивости заданного набора параметров с помощью специальной команды CHK DB, выполняющей проверку (sanity check) значений конфигурационных параметров, хранящихся в буфере редактирования. Команда CHK DB обеспечивает вывод на экран сообщений, помогающих определить конфликтующие между собой параметры, отсутствие нужных параметров и т. п. 

После успешного завершения проверки корректности и полноты набора параметров можно произвести обновление конфигурационной базы данных, чтобы инициировать работу кросс-коннектора DXC с новым набором параметров. Для обновления базы данных служит команда UPD DB. Если после изменения параметров команда UPD DB не была введена, кросс-коннектор DXC выведет на экран сообщение CONFIGURATION DATA BASE WAS CHANGED, ENTER UPD DB TO ACTIVATE, напоминающее оператору о необходимости записи внесенных изменений.

Команда UPD DB также выполняет проверку полноты и непротиворечивости (sanity check) выбранных параметров конфигурации кросс-коннектор до обновления конфигурационной базы данных. При успешном завершении проверки новый набор конфигурационных параметров записывается в энергонезависимую память модуля DCL и происходит сброс (перезагрузка) центральной системы управления кросс-коннектором DXC. При сбросе DXC загружает конфигурационную базу данных из энергонезависимой памяти в оперативную память кросс-коннектора (RAM). Кроме того, новая копия параметров загружается также в буфер редактирования.

Поскольку конфигурационная база данных после проверки записывается в энергонезависимую память модуля базовой логики при выключении кросс-коннектора DXC набор конфигурационных параметров не теряется. 

При включении кросс-коннектора DXC центральная система управления проверяет корректность набора параметров, хранящегося в энергонезависимой памяти, и загружает конфигурационную базу в оперативную память, если в процессе проверки не было обнаружено ошибок. Следовательно, вы можете сразу же после загрузки конфигурационных параметров начать использование а DXC, если вносить какие-либо дополнительные изменения в конфигурацию устройства не требуется. Если при проверке конфигурационной базы данных обнаруживаются ошибки, DXC будет загружать принятый по умолчанию набор параметров, хранящихся в EPROM.

После загрузки конфигурационных параметров выполняется установка конфигурации (configuration set‑up) и кросс-коннектор DXC может продолжать дальнейшую работу без участия оператора.

Синтаксис языка терминального управления
· Команды управления можно вводить только при наличии на экране приглашения кросс-коннектора DXC. Приглашение имеет вид DXC30>, DXC10A> или DXC8R> и всегда выводится в начале новой строки. Справа от приглашения на экран выводится курсор. 

· При наборе команд регистр символов (строчные или прописные буквы) значения не имеет, допускается использование строчных и прописных букв в одной команде.

· Если при наборе команды или параметров допущена ошибка, используйте клавишу BACKSPACE для удаления ошибочных символов.

· В качестве разделителя между полями команды и/или значениями параметров используйте пробел.

· Для ввода набранных команд служит клавиша возврата каретки <CR> (Enter).

· Для отказа от выполнения введенной команды используйте клавишу BREAK или комбинацию клавиш CTRL-C. После прерывания команды на экран выводится приглашение кросс-коннектора DXC.

Опции команд
Ниже перечислены опции общего назначения, поддерживаемые для некоторых команд. Детальное описание опций каждой команды приведено в списке команд (таблица 3-1). 

Опция
Значение
Пример использования

/A
Все
CLR ALM /A

Удаляет все сигналы тревоги, хранящиеся в буфере сигналов тревоги.

/C
Удалить
DSP BERT 3:1 /C
Выводит на экран результаты BER-тестирования на канале 1 модуля ввода вывода, установленного в гнездо 3 и сбрасывает счетчики результатов тестирования

/CA
Удалить все
DSP PM 2:1 /CA
Выводит на экран результаты мониторинга и сбрасывает в 0 значения всех счетчиков.

/R
Автоматическое повторение команды. Поддерживается только для устройств с нулевым адресом при отсутствии сессий Telnet.
DSP BERT 3:1 /R
Разрешает мониторинг результатов BER-тестирования на канале 1 модуля ввода вывода, установленного в гнездо 3.

Командный протокол
· При включенном режиме AUTOBAUD в начале сеанса управления следует трижды нажать клавишу <CR>. В результате будет определена скорость связи с терминалом.

· Когда для кросс-коннектора DXC задан ненулевой адрес (номер узла), этот адрес должен указываться как префикс при вводе команд с терминала. Если номер узла не указан, кросс-коннектор не будет давать отклика на введенные с терминала команды и на экране не будет появляться эхо-символов набираемых команд. Подтверждение ввода корректного номера узла появляется на экране в виде эхо-строки Node<SP>nnn<SP>, где <SP> означает пробел, а nnn - цифры адреса. 

· Номер узла (адрес) может принимать целочисленные значения в диапазоне от 1 до 255 (адрес 0 говорит об отключенной функции адресации устройств). Адрес устройства является префиксом команд и передается в формате Node<SP>nnn<SP>.

· При включенном режиме парольной защиты в начале каждого сеанса управления кросс-коннектор DXC выводит на экран соответствующее приглашение. Это приглашение говорит о том, что DXC ждет от пользователя ввода пароля. После того, как пароль будет корректно введен, кросс-коннектор DXC выводит на экран рабочее приглашение DXC30>, DXC10A> или DXC8R>. 
При отключенном режиме парольной защиты этот этап пропускается и на экране сразу же появляется рабочее приглашение DXC. 

· После появления на экране рабочего приглашения пользователь может вводить управляющие команды. Полнодуплексная связь с устройством обеспечивает эхо-вывод набираемых пользователем команд.

· Проверка корректности введенных команд осуществляется только после нажатия клавиши <CR>.

· Если пользователь ввел некорректную команду, DXC‑2 не будет выполнять эту команду а на экран будет выведено сообщение BAD COMMAND ИЛИ PARAMETER. TYPE “H” FOR HELP в новой строке. Исправьте ошибки и повторите ввод команды.

· Команды выполняются кросс-коннектором только после их проверки.

· Для отказа от выполнения введенной команды используйте клавишу BREAK или комбинацию клавиш CTRL-C. После прерывания команды на экран выводится приглашение DXC. Вы можете использовать комбинацию клавиш CTRL-C также для прерывания повторяющихся команд, заданных с опцией /R. 

· После выполнения каждой команды кросс-коннектор DXC обеспечивает вывод на экран управляющего терминала текущих значений даты и времени, после чего появляется рабочее приглашение DXC.

· Используйте комбинацию клавиш CTRL‑A для вывода в командной строке последней использованной команды (без повторного выполнения команды). Список выполненных команд (командный стек) может содержать до 10 команд.

· Используйте комбинацию клавиш CTRL‑D для повторного выполнения последней команды.

· Используйте комбинацию клавиш CTRL‑C для прекращения повтора команд, заданного опцией /R.

· Кросс-коннектор DXC будет автоматически прекращать сеанс управления, если с консоли не было введено ни одной команды в течение заданного времени бездействия (тайм-аут).

Список команд
Таблица 3-1 содержит полный список команд управления кросс-коннекторами DXC, расположенных в алфавитном порядке.

Таблица 3‑1. Список команд управления кросс-коннекторами DXC.

Команда
Назначение
Опции

BYE
Завершает Telnet-сессию управления кросс-коннектором.
 

CHK DB
Инициирует проверку полноты и корректности редактируемой базы данных.
 

CLR ALM
Удаляет сообщения из буфера сигналов тревоги кросс-коннектора DXC. 
 /A

Таблица 3‑1. Список команд управления кросс-коннекторами DXC (продолжение).

Команда
Назначение
Опции

CLR LOOP L A:B

CLR LP L A:B

CLR LOOP *.*

CLR LP *.*

CLR LOOP R A:B

CLR LP R A:B

CLR LOOP A:B

CLR LP A:B

CLR LOOP BERT A:B

CLR LP BERT A:B

CLR LOOP TX‑LLB A:B

CLR LP TX‑LLB A:B

CLR LOOP TX‑PLB A:B

CLR LP TX‑PLB A:B 

CLR LOOP INBAND A:B

CLR LP INBAND A:B
Завершает организованные пользователем шлейфы.
A указывает номер гнезда шасси (1 - 15 для DXC‑30, 1 -5 для DXC‑10A и 1 - 4 для DXC‑8R), а B - номер порта в модуле (1 или 2).


DATE
Устанавливает дату на внутреннем календаре кросс-коннектора DXC.
 

DEF AGENT
Задает параметры агента SNMP.
 

DEF ALM ATTRIB
Задает атрибуты обработки сигналов тревоги.


DEF BERT A:B
Задает условия тестирования BERT для модулей с портами E1 или T1.


DEF CALL
Задает параметры организации исходящих соединений для порта dial‑out.
 

DEF DCL FLIP 
Определяет параметры, связанные с использованием резервирования для модулей DCL.2. Эта команда не поддерживается для кросс-коннекторов DXC‑10A.


DEF NAME
Задет логическое имя кросс-коннектора DXC.
 

DEF NODE
Задет адрес (номер узла) кросс-коннектора DXC.
 

DEF NP
Задает параметры сетевого порта управления.


DEF PORT A:B
Определяет параметры и соединения временных интервалов для указанного порта. 

A указывает номер гнезда шасси (1 - 15 для DXC‑30, 1 -5 для DXC‑10A и 1 - 4 для DXC‑8R), а B - номер порта в модуле (1 или 2).


DEF PWD
Задает пользовательский пароль.
 

DEF SP
Задает параметры управляющего порта.
 

DEF SYS
Задает системные параметры кросс-коннектора.
 

DEF TERM
Устанавливает принятые по умолчанию значения кодов управления курсором терминала (clear the screen - очистка экрана, cursor right - курсор вправо и cursor home - курсор в левый верхний угол экрана).


DSP AGENT
Выводит на экран текущие значения параметров агента SNMP. 


DSP ALM
Выводит на экран содержимое буфера сигналов тревоги и может удалять записи из буфера.
/A
/C
/CA

DSP BERT A:B
Выводит на экран результаты тестирования BERT для указанного порта кросс-коннектора.

A указывает номер гнезда шасси (1 - 15 для DXC‑30, 1 -5 для DXC‑10A и 1 - 4 для DXC‑8R), а B - номер порта в модуле (1 или 2).
/C
/I

/S

Таблица 3‑1. Список команд управления кросс-коннекторами DXC (продолжение).

Команда
Назначение
Опции

DSP CON A:B
Выводит на экран таблицу соединений и использования временных интервалов для указанного канала. 

A указывает номер гнезда шасси (1 - 15 для DXC‑30, 1 -5 для DXC‑10A и 1 - 4 для DXC‑8R), а B - номер порта в модуле (1 или 2).


DSP FDL A:B
Выводит на экран содержимое последнего сообщения FDL, полученного через указанный порт. 

A указывает номер гнезда шасси (1 - 15 для DXC‑30, 1 -5 для DXC‑10A и 1 - 4 для DXC‑8R), а B - номер порта в модуле (1 или 2).


DSP FLIP 
Выводит на экран сведения о последнем переключении резервного модуля DCL.
Эта команда не поддерживается для кросс-коннекторов DXC‑10A.


DSP HDR TST
Выводит на экран сведения об аппаратных сбоях, обнаруженных в процессе самотестирования при включении или при нормальной работе модуля DCL.


DSP PM A:B
Выводит на экран содержимое регистров мониторинга указанного канала и позволяет очищать регистры мониторинга.
A указывает номер гнезда шасси (1 - 15 для DXC‑30, 1 -5 для DXC‑10A и 1 - 4 для DXC‑8R), а B - номер порта в модуле (1 или 2).
/C
/CA

DSP REV *

DSP REV A
Выводит на экран номера аппаратных и программных версий указанных модулей или всех модулей кросс-коннектора (включая модули DCL, установленные в гнездах DCL‑A и DCL‑B).
SS

DSP ST A

DSP ST A:B

DSP ST DCLA

DSP ST DCLB
Выводит на экран о состоянии указанного порта или модуля ввода-вывода. 

A указывает номер гнезда шасси (1 - 15 для DXC‑30, 1 -5 для DXC‑10A и 1 - 4 для DXC‑8R), а B - номер порта в модуле (1 или 2), DCLA и DCLB указывают модули DCL. 


DSP ST SYS
Выводит на экран информацию о состоянии системы.
 

EXIT
Завершает текущий сеанс управления устройством.
 

F
Позволяет задать для терминала коды управления курсором (clear the screen - очистка экрана, cursor right - курсор вправо, cursor home - курсор в левый верхний угол экрана).


HELP
Выводит на экран краткий список команд и поддерживаемых ими опций.
 

INIT DB
Перезагружает конфигурационную базу данных, используя принятые по умолчанию значения параметров взамен выбранных пользователем значений. 
Принятые по умолчанию значения параметров приведены в таблице 3-3.
 

INIT F
Сбрасывает в 0 коды управления курсором (clear the screen - очистка экрана, cursor right - курсор вправо, cursor home - курсор в левый верхний угол экрана).


LOAD DB
Загружает текущую базу данных, хранящуюся в энергонезависимой памяти кросс-коннектора DXC в буфер редактирования DXC.


LOAD HW
Сравнивает реальную конфигурацию оборудования с базой данных и загружает в базу данных принятые по умолчанию параметры для тех гнезд, в которых установлены модули, отличающиеся от записанных в базе данных.


Таблица 3‑1. Список команд управления кросс-коннекторами DXC (продолжение).

Команда
Назначение
Опции

LOAD OFFLINE DB
Загружает конфигурационную базу данных, хранящуюся в энергонезависимой памяти резервного (неактивного) модуля DCL, в энергонезависимую память активного модуля DCL. 


LOOP L A:B

LP L A:B

LOOP R A:B

LP R A:B

LOOP BERT A:B

LP BERT A:B

LOOP INBAND A:B

LP INBAND A:B

LOOP TX‑LLB A:B

LP TX‑LLB A:B

LOOP TX‑PLB A:B

LP TX‑PLB A:B
Активизирует указанный оператором шлейф или тест. 

A указывает номер гнезда шасси (1 - 15 для DXC‑30, 1 -5 для DXC‑10A и 1 - 4 для DXC‑8R), а B - номер порта в модуле (1 или 2), DCLA и DCLB указывают модули DCL.


PASSWORD
Приглашение на ввода пользовательского пароля в начале сеанса управления кросс-коннектором.
 

TIME
Устанавливает время на внутренних часах кросс-коннектора DXC.
 

UPD DB
Копирует содержимое буфера редактирования кросс-коннектора DXC в конфигурационную базу данных DXC, хранящуюся в энергонезависимой памяти кросс-коннектора, после проверки полноты и непротиворечивости набора параметров. Новые значения конфигурационных параметров вступают в силу незамедлительно.


Описание набора команд управления.

В этом разделе описаны все команды управления кросс-коннекторами DXC. Команды перечислены в алфавитном порядке с указанием формата, опций и примеров использования.

При описании команд используются следующие обозначения:

 [
 ]
в квадратных скобках показаны необязательные поля и/или параметры команд;

{ 
}
в квадратных скобках показаны списки необязательных параметров, из которых нужно выбрать одно значение;

<CR>
говорит о необходимости нажатия клавиши возврата каретки;

<sp>
говорит о необходимости нажатия клавиши пробела;

A

указывает номер гнезда шасси (1 - 15 для DXC‑30, 1 - 5 для DXC‑10A, 1 - 4 для DXC‑8R);

X

указывает номер гнезда ввода-вывода или одно из гнезд DCL (DCLA для CL‑A и DCLB для CL‑B);

B

указывает номер порта в модуле (1 или 2);

TT

указывает номер временного интервала (1 - 31 для портов E1; 1 - 24 и F для портов T1);
*

указывает параметры модуля ввода-вывода.

BYE

Назначение
Завершает текущую сессию управления на базе Telnet. 

Эта команда используется только для завершения Telnet-сессий. Для завершения сеансов терминального управления используется команда EXIT.

Формат
BYE

Использование
Введите команду:

BYE<CR>

CHK DB

Назначение
Выполняет проверку редактируемой базы данных, хранящейся в буфере редактирование (RAM) на предмет полноты и непротиворечивости конфигурационных параметров кросс-коннектора. По результатам проверки на экран выводится соответствующее сообщение.

Формат
CHK DB

Использование
Для выполнения проверки текущего содержимого буфера редактирования введите команду:

CHK DB<CR>

CLR ALM

Назначение
Удаляет записи из буфера сигналов тревоги.

Формат
CLR ALM [/A]

Использование
1.
Для удаления из буфера записей о тревожных событиях (см. таблицу 3‑2) введите команду:

CLR ALM<CR>

2.
Для удаления из буфера всех записей (включая записи о тревожных состояниях) введите команду:

CLR ALM /A<CR>

3.
На экран будут выведены текущие значения даты и времени, после чего появится рабочее приглашение DXC.

CLR LOOP

Назначение
Завершает организованный пользователем тест или шлейф, указанный в команде.

Формат
CLR LOOP [тип шлейфа] [A:B] или CLR LP [тип шлейфа] [A:B]

Использование
1.
Для завершения локального (L) или удаленного (R) шлейфа или сетевых шлейфов (LLB или PLB) на канале B модуля A введите команду:

CLR LOOP L A:B<CR>
или
CLR LP L A:B<CR> 

CLR LOOP R A:B<CR>
или
CLR LP R A:B<CR> 

CLR LOOP TX‑LLB A:B<CR>
или
CLR LP TX‑LLB A:B<CR>

CLR LOOP TX‑PLB A:B<CR>
или
CLR LP TX‑PLB A:B<CR>

2.
Для завершения активизированных в основной полосе (in‑band activated) шлейфов на канале B модуля A используйте команду:

CLR LOOP INBAND A:B <CR>
или CLR LP INBAND A:B <CR>

Примечание

Отключение шлейфов in‑band выполняется путем периодически повторяющейся передачи команд (битовых последовательностей) отключения, следовательно процесс деактивации такого шлейфа может выполняться с некоторой задержкой (приблизительно 2 секунды).

3.
Для прекращения теста BERT на канале B модуля A используйте команду:

CLR LOOP BERT A:B <CR>
или
CLR LP BERT A:B <CR>

4.
Для прекращения всех тестов и шлейфов на канале B модуля A служит команда:

CLR LOOP A:B <CR>

или
CLR LP A:B <CR>

5.
Для прекращения всех тестов и шлейфов на каналах модуля A введите команду:

CLR LOOP A:* <CR>

или
CLR LP A:* <CR>

6.
Для прекращения всех тестов и шлейфов, активизированных в кросс-коннекторе DXC, введите команду:

CLR LOOP *:* <CR>

или
CLR LP *:* <CR>

7.
На экран будут выведены текущие значения даты и времени, после чего появится рабочее приглашение DXC. Если указанный тест или шлейф не был ранее активизирован, на экране появится сообщение об ошибке ERROR 502 (шлейф неактивен).

DATE

Назначение
Устанавливает дату на внутреннем календаре кросс-коннектора DXC.

Формат
DATE

Использование
1.
Введите команду 

DATE<CR>

2.
Кросс-коннектор DXC выведет на экран форму выбора параметров:

DAY 
= 06
MONTH
= 02
YEAR
= 1995

3.
Переместите указатель на первое изменяемое поле, нажимая для этого клавишу <CR>.

4.
Для изменения значения выбранного поля нажмите клавишу F (увеличение) или B (уменьшение). Завершив выбор, нажмите клавишу <CR> для перехода к следующему полю.

5.
Для завершения нажмите клавишу <CR> после установки указателя на поле YEAR. DXC выведет на экран текущие значения даты (с учетом внесенных изменений) и времени, а потом будет выведено рабочее приглашение DXC.

DEF AGENT

Назначение
Эта команда позволяет просматривать и редактировать текущие значения параметров агента SNMP. Описания параметров приведены в Приложении B.

Для обеспечения возможности управления кросс-коннектором по протоколу SNMP или Telnet требуется задать все параметры агента SNMP.

Формат
DEF AGENT

Использование
1.
Для задания параметров агента SNMP введите команду:

DEF AGENT<CR>

2.
На экран будет выведена первая страница формы выбора параметров агента, содержащая текущие значения параметров. Пример формы показан ниже.

OLD AGENT PARAMETERS

_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ 

IP_ADDRESS IS
: = XXX.XXX.XXX.XXX

MAC_ADDRESS IS
: = XXX.XXX.XXX.XXX.XXX.XXX

READ COMMUNITY IS
: = public

WRITE COMMUNITY IS : = private

TRAP COMMUNITY IS
: = public

TELNET_APATHY_TIME

10 MIN

IP_ADDRESS  999.999.999.999

MAC_ADDRESS 999.999.999.999.999.999

SNMP READ COMMUNITY 

SNMP WRITE COMMUNITY

SNMP TRAP COMMUNITY


X обозначает десятичные цифры адресов IP и MAC.

3.
Для изменения значения параметра переместите указатель на первое изменяемое поле, удалите текущее значение и введите новое значение редактируемого параметра. Единственным исключением является поле TELNET_APATHY_TIME, значение которого выбирается из списка с помощью клавиши F или B. Помните, что строчные и прописные символы в именах сообществ SNMP различаются.


Установив значения всех параметров, нажмите клавишу <CR> для завершения. На экран управляющего терминала будет выведена форма, содержащая новые значения параметров агента SNMP, пример которой показан ниже.

CURRENT AGENT PARAMETERS

_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ 

IP_ADDRESS IS        : = XXX.XXX.XXX.XXX

MAC_ADDRESS IS       : = XXX.XXX.XXX.XXX.XXX.XXX

READ COMMUNITY IS    : = public

WRITE COMMUNITY IS   : = private

TRAP COMMUNITY IS    : = public


X обозначает десятичные цифры адресов IP и MAC.

Поля вывода
Поля параметров агента SNMP имеют следующие значения:

TELNET_APATHY_TIME
Используйте клавиши F или B для выбора времени (в минутах) по истечении которого соединение Telnet будет автоматически разрываться в случае отсутствия команд. Допустимые значения этого параметра составляют 10MIN, 15MIN, и 20MIN.

IP_ADDRESS
Укажите IP-адрес, присвоенный агенту SNMP кросс-коннектора DXC в стандартном формате с разделением полей точками (четыре десятичных значения от 0 до 255, разделенных точками).

MAC ADDRESS
Укажите MAC-адрес агента SNMP в кросс-коннекторе DXC (шесть групп десятичных чисел от 0 до 255, разделенных точками).

READ COMMUNITY
Укажите имя сообщества SNMP, имеющего только право чтения (read‑only). Агент SNMP будет воспринимать от членов этого сообщества только команды getRequest и getNextRequest. Имя сообщества может содержать до 7 цифр и букв латиницы, строчные и прописные буквы различаются.

WRITE COMMUNITY
Укажите имя сообщества SNMP, имеющего права чтения и записи (read‑write). Агент SNMP будет воспринимать от членов этого сообщества также команду setRequest. Имя сообщества может содержать до 7 цифр и букв латиницы, строчные и прописные буквы различаются.

TRAP COMMUNITY
Укажите имя сообщества SNMP, имеющего право передачи прерываний (trap). Имя сообщества может содержать до 7 цифр и букв латиницы, строчные и прописные буквы различаются.

DEF ALM ATTRIB

Назначение
Эта команда служит для просмотра и изменения атрибутов сигналов тревоги. Кросс-коннекторы DXC поддерживают три типа таких атрибутов:

Normal
Индикаторы сигналов тревоги и тревожные сообщения активизируются в соответствии с нормальными условиями (состояния индикаторов кросс-коннекторов DXC и модулей DCL.2 в нормальных условиях описаны в главе 2; состояния индикаторов различных модулей ввода-вывода описаны в соответствующих главах второй части руководства).

Masked
Маскирование сигналов тревоги не меняет статуса сигналов в кросс-коннекторе DXC при возникновении соответствующих тревожных условий (т. е. не загораются тревожные индикаторы, не генерируются сигналы тревоги и не срабатывает тревожное реле).

Inverted
Для инвертируемых сигналов интерпретация тревожных условий является обратной по отношению к нормальному состоянию (инверсия выполняется для светодиодных индикаторов, при генерации сигналов тревоги и применительно к тревожному реле). 

· в нормальном режиме тревожные события (состояние) декларируются при выполнении (true) соответствующих условий.

· в инверсном режиме тревожные события (состояния) декларируются при отсутствии условий тревоги, а при наличии последних декларируется нормальное состояние.


Например, при временном отказе в обслуживании для канала в нормальных условиях индикаторы потери синхронизации (индикаторы ALARM на передней панели кросс-коннектора и ALM на панели модуля DCL.2) должны загореться, а при использовании инверсного режима эти индикаторы будут гореть в нормальных условиях и погаснут при отказе в обслуживании. Аналогичная картина будет наблюдаться и для тревожного реле - в нормальном состоянии будет индицироваться тревога, а при возникновении тревоги - нормальное состояние.

Атрибуты сигналов тревоги можно задать на трех уровнях:

· порт модуля: атрибуты изменяются только для сигналов тревоги, связанных с выбранным пользователем портом отдельного модуля;

· модуль: атрибуты изменяются для сигналов тревоги, связанных со всеми портами указанного пользователем модуля;

· кросс-коннектор: атрибуты изменяются для всех сигналов тревоги связанных с данным кросс-коннектором DXC.

Для удобства на каждом уровне обеспечивается возможность одновременного изменения атрибутов для всех сигналов тревоги, генерируемых на данном уровне, или только для указанных пользователем сигналов тревоги.

Изменения атрибутов сигналов тревоги являются временными, следовательно при сбросе (перезагрузке) или выключении кросс-коннектора DXC автоматически восстанавливаются нормальные атрибуты сигналов тревоги на всех уровнях.

Формат
DEF ALM ATTRIB

Использование
1.
Для просмотра атрибутов сигналов тревоги введите команду:

DEF ALM ATTRIB<CR>

2.
На экран будет выведена первая строка, используемая для выбора группы обрабатываемых параметров, пример которой показан ниже:

MAIN_GROUP 
ATTRIBUTE

SYSTEM 

NORMAL


Поля экранной формы имеют следующие значения:

MAIN_GROUP
Задает основную группу обрабатываемых сигналов тревоги. Полный диапазон возможных значений (поддерживаемый только кросс-коннекторами DXC‑30) включает:

SYSTEM
системные сигналы тревоги;

CL‑A
сигналы тревоги модуля DCL.2 A;

CL‑B
сигналы тревоги модуля DCL.2 B; 

IO‑1, IO‑2,
сигналы тревоги, связанные 

...  IO‑15
с модулем, установленным в соответствующее гнездо.

ATTRIBUTE
Задает атрибуты, применимые к выбранной группе сигналов тревоги:

NORMAL
сигналы указанной группы обрабатываются нормально (не используется ни маскирования, ни инверсии).

MASK
все сигналы указанной основной группы маскируются.

INVERT
все сигналы указанной основной группы инвертируются.

USER
пользователь может выбрать отдельные сигналы тревоги для изменения их атрибутов. 

3.
Для изменения атрибутов всех сигналов тревоги в выбранной основной группе выполните следующие операции:

· Укажите желаемую группу сигналов тревоги, переместив указатель к началу поля MAIN_GROUP с помощью клавиши пробела, а после этого выберите нужное значение с помощью клавиши F или B.

· Для сброса атрибутов сигналов тревоги выбранной группы в нормальное (принятое по умолчанию) состояние переместите указатель к началу поля ATTRIBUTES и добейтесь появления в этом поле значения NORMAL с помощью клавиши F или B. 

Для маскирования или обращения (инверсии) всех сигналов тревоги выбранной группы и с помощью клавиши F или B добейтесь вывода значения MASK или INVERT, соответственно.

· Завершив выбор, нажмите клавишу <CR> для завершения.

4.
Для изменения атрибутов отдельных сигналов тревоги выполните следующие операции:

· Выведите на экран основную группу сигналов тревоги, включающую сигнал, для которого устанавливаются атрибуты и выберите значение USER в поле ATTRIBUTES.

· После нажатия клавиши <CR> на экран будет выведена первая строка формы выбора атрибутов для первого сигнала тревоги выбранной основной группы (эта форма включает описание и текущие атрибуты сигнала тревоги). Пример экранной формы показан ниже:

ALARM NUMBER & DESCRIPTION
STATE

01 REAL TIME CLOCK BATTERY FAILURE
NORMAL


Поля экранной формы имеют следующие значения:

ALARM NUMBER
задает номер (код) и описание первого сигнала тревоги в выбранной группе (список сигналов тревоги приведен в таблице 3‑2). 

STATE
показывает текущие атрибуты сигнала тревоги.

Примечание

Если основной группой является модуль ввода-вывода, перед появлением на экране формы выбора атрибутов выводится запрос на указание подгруппы (уровня) для которой изменяются атрибуты сигналов тревоги. Пример запроса показан ниже

SUB_GROUP 
ATTRIBUTE

GENERAL 

NORMAL

Для поля SUB_GROUP можно выбрать значения GENERAL (атрибуты, применимые к сигналам тревоги модуля), PORT_1 (атрибуты, применимые к сигналам тревоги, генерируемым портом 1 выбранного модуля) и порт PORT_2.

· Укажите нужный режим для выбранного сигнала тревоги, нажимая клавишу F или B, а после этого нажмите клавишу <CR> для перехода к следующему сигналу тревоги. 

· Повторите эти процедуры для всех нужных сигналов тревоги в выбранной группе. После установки атрибутов для последнего сигнала тревоги на экран будут выведены текущие значения даты и времени, а после этого появится рабочее приглашение DXC.

DEF BERT


Назначение
Эта команда позволяет задать условия BER-тестирования. 

Данная команда применима только для модулей с портами E1 или T1 (модули DHS используют генератор с фиксированным набором тестовых последовательностей и, следовательно, не требуют перед использованием BER-теста какой-либо настройки).

Команда позволяет определить два типа параметров: 

· последовательность, используемая для BER-тестирования (глобальный параметр, применимый ко всем портам E1 и T1 кросс-коннектора DXC);

· параметры, применимые к отдельным портам модуля (например, ко временным интервалам, для которых организуется BER-тестирование).

В процессе BER-тестирования требуется активизировать шлейф на пути передачи сигналов для возврата передаваемого портом потока данных на вход пути приема этого порта.

Для модулей с портами T1 можно использовать активизацию шлейфов в основной полосе с помощью команды LOOP IN-BAND. 

Код активизации шлейфа в основной полосе, определенный стандартом ANSI T1E1.2/93‑003, используется для передачи команды организации шлейфа для указанного временного интервала оборудованию, расположенному на удаленной стороне (например, другому порту кросс-коннектора DXC или устройству FCD-E1). Кода активизации шлейфа должен быть передан до начала BER-тестирования. Код отключения шлейфа (передается с помощью команды CLR LOOP INBAND) позволяет разорвать путь возврата тестовых сигналов после завершения BER-теста.

Формат
DEF BERT A:B

Использование
1. Для задания параметров BER-тестирования на указанном модуле введите команду:

DEF BERT A:B<CR>


2. На экран будет выведена первая строка формы выбора параметров теста BERT, пример которой показан ниже:

PATTERN
ERROR_INJECTION_RATE
MODE
2E15‑1

NO_ERR


USER

Поля экранной формы имеют следующие значения:

PATTERN
Задает битовые последовательности, используемые для BER-тестирования. 


Этот параметр может принимать значение QRSS или задавать псевдослучайные последовательности: 2E3‑1 (23‑1 ), 2E4‑1, 2E5‑1, 2E6‑1, 2E7‑1, 511, 2E10‑1, 2047, 2E15‑1, 2E17‑1, 2E18‑1, 2E20‑1, 2E21‑1, 2E22‑1, 2E23‑1, 2E25‑1, 2E28‑1, 2E29‑1, 2E31‑1, 2E32‑1 (232 ‑ 1). 

ERROR INJECT
Разрешает вставку калиброванного числа 

RATE 
ошибок в тестовую последовательность.
Для запрета ошибочных последовательностей выберите значение NO ERROR, значение SINGLE обеспечивает вставку одиночных ошибок, а значения 10E‑1, 10E‑2, 10E‑3, 10E‑4, 10E‑5, 10E‑6 или 10E‑7 указывают частоту ошибок.

MODE
Определяет метод, используемый для вставки тестовых последовательностей и мониторинга возвращаемого потока данных. Этот параметр может принимать следующие значения: 

USER
Позволяет пользователю определить временные интервалы, в которых будут передаваться тестовые последовательности BER.


При тестировании временных интервалов, маршрутизируемых в другой порт E1 или T1 всегда выбирайте значение USER.

DHS_PORT
Используйте это значение для портов, маршрутизируемых в порт DHS.2. В таких случаях тестовые последовательности автоматически вставляются во временные интервалы, маршрутизируемые в желаемый порт.

3.
После выбора желаемых значений нажмите клавишу <CR> для продолжения.

· При выборе для параметра MODE значения DHS_PORT на экране появится запрос на ввод порта-получателя, показанное ниже.

PORT_NUM: A:B


A указывает номер гнезда шасси (1 - 15 для DXC‑30, 1 -5 для DXC‑10A и 1 - 4 для DXC‑8R), а B - номер порта в модуле (1 или 2). Не забудьте указать порт модуля DHS, маршрутизируемый в тестируемый порт.

Примечание

Перед началом тестирования вы должны активизировать локальный шлейф для порта-получателя.

· При выборе для параметра MODE значения USER после нажатия клавиши <CR> на экран будет выведена первая строка формы выбора временных интервалов, пример которой показан ниже.

TS
:
1
2
3
4
5
6
7
8

CONNECT
:
NO
NO 
NO 
NO 
NO 
NO 
NO 
NO

· Переместите указатель поочередно в каждое поле строки CONNECT, используя для этого клавишу пробела, и выберите желаемое значение поля (YES для проверяемых временных интервалов или NO для тайм-слотов, которые не будут тестироваться) с помощью клавиши F или B. После выбора желаемых значений нажмите клавишу <CR> для перехода к следующей группе временных интервалов. 


Повторяйте эту процедуру до тех пор, пока не будут заданы режимы тестирования для всех временных интервалов (24 для портов T1 и 31 для портов E1). Выбрав режим для всех временных интервалов, нажмите клавишу <CR> для завершения.

DEF CALL


Назначение
Задает параметры организации исходящих соединений для порта dial‑out в кросс-коннекторе DXC (разъем NETWORK в модулях DCL.2 с интерфейсом RS‑232). Поддержка исходящих соединений активизируется с помощью команды DEF NP и обеспечивается только для сетевых портов в режиме DTE.

Заданные с помощью этой команды параметры исходящих соединений используются кросс-коннектором DXC для построения команд набора номера, передаваемых модему. Модем, подключенный к порту NETWORK, должен поддерживать перечисленные ниже режимы (для удобства в скобках указаны соответствующие команды AT):
· режим автоматического ответа (AT S0=1);

· организация соединения в ответ на строку CONNECT (AT X0);

· отсутствие эхо (AT E0);

· текстовые строки вместо кодов (например, строка CONNECT взамен кода 0)  (AT V1).

Формат
DEF CALL

Использование
1.
Для задания параметров организации исходящих соединений через сетевой порт кросс-коннектора DXC введите команду:

DEF CALL<CR>

2.
На экран будет выведена первая страница формы выбора параметров исходящих соединений, показанная ниже.

NUM_OF_RETRIES   WAIT_FOR_CONNECT   DIAL_MODE   ALT_NUM_MODE

0                60SEC              TONE        NO

3.
Для изменения параметров выполните следующие операции:

· Переместите указатель к началу первого изменяемого поля с помощью клавиши пробела.

· Выберите нужное значение параметра, нажимая клавишу F или B, пока на экране не появится требуемое значение.

· Выбрав нужное значение параметра, нажмите клавишу пробела для перехода к следующему полю.

4.
На экран будет выведена первая страница формы выбора параметров исходящих соединений. Поля экранной формы имеют следующие значения:

NUM_OF_RETRIES
этот параметр задает число попыток организации соединения.

· 0 ‑ при неудаче в первой попытке организации исходящего соединения повторных попыток не предпринимается.
· 1 - 8 ‑ в этом случае при неудачной первой попытке кросс-коннектор DXC будет повторять попытки организации исходящего соединения заданное число раз.


Параметр NUM_OF_RETRIES задает число попыток организации соединения как для основного, так и для дополнительного телефонного номера:

· Если за выбранное пользователем число попыток не удалось организовать соединение по основному номеру, кросс-коннектор DXC предпримет столько же попыток организации соединения с использованием дополнительного номера (этот номер задается с помощью параметра ALT_NUM_MODE). 

· Если попытки организации соединения по дополнительному номеру также не привели к успеху кросс-коннектор DXC прекращает попытки организации соединения и повторяет их только при следующем выполнении условий передачи отчета о сигналах тревоги. 


После неудачи при организации соединения по обоим заданным номерам оператору передается соответствующее сообщение и в буфер сигналов тревоги вносятся записи о неудачных попытках соединения по основному и дополнительному номеру (две раздельных записи).

WAIT_FOR_CONNECT
Этот параметр задает время, в течение которого кросс-коннектор DXC будет ожидать ответа при каждой попытке организации соединения. Если удаленная станция не отвечает в течение заданного времени, DXC разрывает соединение. Если задано отличное от нуля число попыток, DXC будет сразу же пытаться организовать новое соединение.


Этот параметр может принимать значения 30, 45, или 60 секунд.

DIAL_MODE
Этот параметр используется для выбора режима набора номера:

· TONE ‑ модем будет использовать тональный набор номера (DTMF);

· PULSE ‑ модем будет использовать импульсный набор номера.


Выбор режима набора номера зависит от возможностей вашей телефонной сети.

ALT_NUM_MODE
Этот параметр служит для контроля за использованием дополнительного телефонного номера. Дополнительный номер используется для организации соединений после того, как исчерпано заданное пользователем число попыток организации соединения по основному номеру. 

· NO ‑ дополнительный номер не используется. В таких случаях кросс-коннектор DXC будет прекращать попытки организации исходящего соединения после завершения заданного пользователем числа попыток связаться с удаленной станцией по основному номеру.

· YES ‑ использование дополнительного номера разрешено.

5.
Выбрав желаемые значения, нажмите клавишу <CR>  для перехода ко второй странице формы выбора параметров организации исходящих соединений, пример которой показан ниже.

NEW PRIMARY NUMBER [MAX 20 CHARS] =
CURRENT PRIMARY NUMBER            = 'primary number'


Вторая страница формы служит для ввода основного и дополнительного телефонного номера для связи с удаленной станцией. Номер телефона может содержать до 20 символов (цифры и знаки *, #).

6.
После вводе основного телефонного номера нажмите клавишу <CR>:

· Если для параметра ALT_NUM_MODE было выбрано значение NO (дополнительный номер не используется), кросс-коннектор DXC выведет на экран текущие значения даты и времени, после чего появится рабочее приглашение DXC.

· Если для параметра ALT_NUM_MODE было выбрано значение, на экране появится строка, служащая для задания дополнительного телефонного номера. Пример формы показан ниже.

NEW ALTERNATE NUMBER [MAX 20 CHARS] =
CURRENT ALTERNATE NUMBER            = 'alternate number'

· После вводе основного телефонного номера нажмите клавишу <CR> для завершения.

DEF DCL FLIP

Назначение
Задает параметры, связанные с резервированием модуля базовой логики DCL.

Эта команда поддерживается только для кросс-коннекторов DXC‑30 или DXC‑8R, оборудованных двумя модулями DCL. При попытке использования данной команды для управления кросс-коннектором DXC‑10A на экран управляющего терминала будет выдано сообщение об ошибке Error 508 (некорректная команда для данного типа системы).

Формат
DEF DCL FLIP

Использование
1.
Для задания параметров резервирования модуля базовой логики DCL введите команду:

DEF DCL FLIP<CR>

2.
На экран будет выведена форма выбора параметров резервирования модулей DCL, пример которой показан ниже.

ACTIVE_DCL
FLIP_DELAY

AUTO
1MIN

3.
Для изменения параметров выполните следующие операции:

· Переместите указатель к началу первого изменяемого поля с помощью клавиши пробела.

· Выберите нужное значение параметра, нажимая клавишу F или B, пока на экране не появится  требуемое значение.

· Выбрав нужное значение параметра, нажмите клавишу пробела для перехода к следующему полю.

4.
Параметры использования резервного модуля базовой логики имеют следующие значения:

ACTIVE_ DCL
Этот параметр позволяет включить или отключить резервирование модуля базовой логики, а также выбрать активный модуль DCL.

· AUTO ‑ резервирование включено. Кросс-коннектор DXC‑30/DXC‑8R будет использовать модуль DCL, выбранный с помощью алгоритма управления резервированием, описанного в разделе Резервирование параграфа 1‑4.

· DCL‑A ‑ резервирование отключено. Кросс-коннектор DXC‑30/DXC‑8R будет использовать модуль DCL, установленный в гнездо CL‑A.

· DCL‑B ‑ резервирование отключено. Кросс-коннектор DXC‑30/DXC‑8R будет использовать модуль DCL, установленный в гнездо CL‑B.

FLIP_ DELAY
Этот параметр используется для выбора минимального приемлемого интервала (в минутах) между двумя последовательными переключениями модулей DCL.
Этот параметр может принимать значения 1MIN, 2MIN, 3MIN, and 4MIN.

5.
После выбора желаемых значений параметров нажмите клавишу <CR> для завершения .

DEF NAME

Назначение
Эта команда задает логическое имя кросс-коннектора DXC (до восьми букв латиницы и цифр). 

Формат
DEF NAME

Использование
1.
Для определения логического имени кросс-коннектора DXC введите команду:

DEF NAME<CR>

2.
DXC выведет на экран форму выбора логического имени устройства, показанную ниже:

OLD NAME = 'name'

ENTER NODE NAME (MAX 8 CHARACTERS) =
CURRENT NODE NAME =  


(где 'name' задает присвоенное ранее кросс-коннектору DXC.

3.
Введите желаемое имя и нажмите клавишу <CR>.

DEF NODE

Назначение
Эта команда позволяет задать номер узла (адрес) для кросс-коннектора DXC. Допустимые значения адресов лежат в диапазоне от 0 до 255.

Формат
DEF NODE

Использование
1.
Для задания адреса DXC используйте команду:

DEF NODE<CR>

2.
DXC выведет на экран форму выбора номера узла:

NODE (0 to 255) = 0

3.
Введите желаемый номер (0 - 255) и нажмите клавишу <CR>. 

Примечание

Прежде, чем вводить адрес узла, убедитесь, что секция 2 (PASSWORD) внутреннего переключателя SW2 в модуле DCL.2 установлена в положение OFF, поскольку при иной установке используется принятое по умолчанию (0) значение номера узла. 

DEF NP


Назначение
Эта команда служит для задания параметров сетевого порта. Набор конфигурационных параметров зависит от используемого варианта модуля DCL.2:

· Для модулей DCL.2 с интерфейсом RS‑232 эта команда позволяет определить коммуникационные параметры сетевого порта, режим его использования (сетевой порт доступа или порт для организации исходящих соединений - dial‑out) и (при выборе соответствующего режима) параметры организации исходящих соединений. Коммуникационные параметры сетевого порта могут отличаться от коммуникационных параметров порта CONTROL, которые задаются с помощью команды DEF SP.

· Для модулей DCL.2 с интерфейсом Ethernet не используется выбираемых пользователем параметров, поэтому данная команда служит только для подтверждения наличия интерфейса Ethernet в модуле DCL.2. 

Формат
DEF NP

Использование
1.
Введите команду

DEF NP<CR>

2.
Если в модуле DCL.2 установлен порт Ethernet, на экран будет выведено сообщение Network port automatically detected and configured to ETHERNET network port, после чего на экране появятся текущие значения даты и времени. 


Для модулей DCL.2 с интерфейсом RS‑232 на экран будет выведена первая строка формы выбора параметров сетевого порта, пример которой показан ниже. 

SPEED
DATA
PARITY
CALL_OUT_MODE
AUTO
8
NO
NONE

3.
Для изменения параметров выполните следующие операции:

· Переместите указатель к началу первого изменяемого поля с помощью клавиши пробела.

· Выберите нужное значение параметра, нажимая клавишу F или B, пока на экране не появится  требуемое значение.

· Выбрав нужное значение параметра, нажмите клавишу пробела для перехода к следующему полю.

4.
Выбрав желаемые значения, нажмите клавишу <CR>  для перехода ко второй странице формы выбора параметров, пример которой показан ниже.

LOG_OFF
AUXILIARY_DEVICE
ROUTING_PROTOCOL
NO

NMS‑SLIP

NONE

5.
Задав нужные значения в соответствии с приведенными выше инструкциями, нажмите клавишу <CR> для завершения.

Значения параметров
Параметры сетевого порта могут принимать следующие значения:

SPEED
Этот параметр задает скорость работы сетевого порта и параметр может принимать значения 300, 1200, 2400, 4800, 9600 или 19,200 бит/с.

DATA
Этот параметр задает размер слова данных (в битах) и может принимать значения 7 или 8 битов данных.

PARITY
Этот параметр задает режим контроля четности и может принимать следующие значения:

· ODD ‑ контроль на нечетность;

· EVEN ‑ контроль на четность;

· NO ‑ проверка четности не используется (только для слов размером 8 битов).

CALL_OUT_MODE
Этот параметр задает режим использования функций организации исходящих соединений:

· NONE ‑ исходящие соединения не поддерживаются;

· ALL ‑ DXC будет инициировать соединение после каждого нового сигнала тревоги;

· MAJOR ‑ DXC будет инициировать соединения только после обнаружения важных (major) сигналов тревоги.

Если для сетевого интерфейса задан режим DCE, в этом поле всегда выводится значение NONE и исходящие соединения не поддерживаются.

LOG_OFF
Задает время отключения (тайм-аут).

· NO ‑ автоматическое прерывание сеансов связи запрещено.

· 10_MIN ‑ сеанс связи автоматически прерывается при отсутствии данных в течение 10 минут.
· 20_MIN ‑ сеанс связи автоматически прерывается при отсутствии данных в течение 20 минут.
AUXILIARY
Задает режим управления, 
DEVICE
поддерживаемый сетевым портом:

· NONE ‑ сетевой порт не используется; 

· NMS SLIP ‑ сетевой порт подключен к станции сетевого управления по протоколу SNMP или хосту Telnet с использованием протокола SLIP.

· AGENT SLIP ‑ сетевой порт подключен к другому агентскому порту с использованием протокола SLIP.

· NMS PPP ‑ сетевой порт подключен к станции сетевого управления по протоколу SNMP или хосту Telnet с использованием протокола PPP.

· AGENT PPP ‑ сетевой порт подключен к другому агентскому порту с использованием протокола PPP.

Примечание

Выбор SLIP и PPP поддерживается только при установке порта в режим DCE с помощью внутренних переключателей модуля DCL.2.
· DIAL‑OUT ‑ сетевой порт используется для организации исходящих соединений (dial‑out). Этот вариант поддерживается только при установке режима DTE с помощью внутренних переключателей модуля DCL.2.

Примечание

В любой момент времени один из двух портов модуля DCL.2 можно использовать для доступа к системе управления кросс-коннектором.
ROUTING
Это поле определяет режим передачи 

PROTOCOL 
таблиц маршрутизации для управляющего трафика, передаваемого через сетевой порт:  

· NONE ‑ маршрутизация не поддерживается;

· PROPIET ‑ используется фирменный протокол маршрутизации компании RAD;

· RIP2 ‑ управляющий трафик маршрутизируется с использованием протокола RIP2.


Дополнительные сведения о маршрутизации даны в Приложении B.

DEF PORT

Назначение
Определяет соединения временных интервалов и параметры указанного порта.

Формат
DEF PORT {A:B A:*]}

Использование
1.
Для задания параметров порта введите команду:

DEF PORT A:B<CR>

2.
На экран будет выведена форма выбора параметров порта указанного пользователем модуля ввода-вывода. Форма включает несколько строк. Для перехода к следующей строке используйте клавишу <CR>.


Поля формы определяются типом настраиваемого модуля. Инструкции по установке параметров для модулей различных типов вы сможете найти в соответствующих главах второй части Руководства.

DEF PWD

Назначение
Эта команда позволяет задать новый пароль для терминального доступа к кросс-коннектору DXC. Пароль может содержать от 4 до 8 символов (цифры и буквы латиницы).

Формат
DEF PWD

Использование
1.
Введите команду

DEF PWD<CR>

2.
На экране появится форма выбора пароля, пример которой показан ниже.

NEW PASSWORD [4 to 8 CHARS] = 
CURRENT PASSWORD = 'password'


где 'password' обозначает реальный пароль, выбранный ранее.

3.
Аккуратно введите желаемый пароль и постарайтесь его не забывать. Нажмите клавишу <CR> для завершения.

Примечание

Прежде, чем вводить новый пароль, убедитесь, что секция 2 (PASSWORD) внутреннего переключателя SW2 на плате модуля DCL установлена в положение OFF, поскольку при иной установке используется принятый по умолчанию пароль(RAD).

DEF SP


Назначение
Задает параметры управляющего порта CONTROL. Коммуникационные параметры управляющего порта могут отличаться от коммуникационных параметров сетевого порта, задаваемый с помощью команды DEF NP.

Формат
DEF SP

Использование
1.
Для задания параметров консольного порта кросс-коннектора введите команду:

DEF SP<CR>

2.
На экран будет выведена форма выбора параметров управляющего порта, пример которой показан ниже. Форма содержит текущие значения параметров.

SPEED
DATA
PARITY
INTERFACE
CTS
DCD_DEL
DSR
AUTO
7
EVEN
DCE
=RTS
0_MSEC
=DTR

3.
Выберите нужные значения параметров, переместив указатель к началу первого изменяемого поля, используя для этого клавишу пробела, и выберите значение параметра с помощью клавиши F или B. Выбрав нужное значение параметра, нажмите клавишу пробела для перехода к следующему полю.

4.
Выбрав желаемые значения параметров, нажмите клавишу <CR>  для перехода ко второй странице формы, показанной ниже.

POP_ALM
 PWD
 LOG_OFF
AUXILIARY_DEVICE
NO
 YES
 10_MIN
TERMINAL

5.
Выбрав желаемые значения параметров, нажмите клавишу <CR>  для завершения, а потом нажмите эту клавишу еще раз для организации нового соединения с кросс-коннектором DXC.

Значения параметров
Поля параметров порта управления кросс-коннектором имеют следующие значения:

SPEED
Этот параметр задает скорость работы сетевого порта и параметр может принимать значения 300, 1200, 2400, 4800, 9600 или 19,200 бит/с. 


В дополнение к этому вы можете выбрать значение AUTO (автоматическое определение скорости). В этом режиме кросс-коннектор DXC будет автоматически определять скорость связи с управляющим терминалом. Для определения скорости каждый сеанс терминального управления должен начинаться с трехкратного нажатия клавиши возврата каретки. Не используйте автоматическое определение скорости при настройке порта CONTROL для поддержки протокола SLIP или PPP.

DATA
Задает размер слова данных для порта CONTROL и может принимать значения 7 или 8 битов.

PARITY
Задает режим контроля четности:

ODD
проверка на нечетность;

EVEN
проверка на четность;

NO
без контроля четности (только для слов размером 8 битов).

INT
Задает режим интерфейса порта CONTROL:

DCE
порт CONTROL работает как устройство DCE (для прямого подключения управляющего терминала).

DTE
порт CONTROL работает как устройство DTE (для подключения управляющего терминала с помощью модема).

PWD
Задает режим использования парольной защиты и может принимать значение YES или NO.

LOG_OFF
Управляет режимом автоматического отключения порт CONTROL при бездействии (тайм-аут).

NO
автоматическое прерывание сеансов управления отключено.

10_MIN
при отсутствии команд через порт CONTROL в течение 10 минут терминальная сессия автоматически прерывается.

CTS
Определяет состояние линии CTS для порта CONTROL.

ON
линия CTS всегда активна ON;

=RTS
линия CTS следует за состоянием сигнала RTS.

DCD_DEL
При использовании для порта CONTROL режима DTE этот параметр задает величину задержки (в миллисекундах) между переходом DCD=ON и началом передачи данных. Допустимые значения задержки составляют 0, 10, 50, 100, 200, или 300 мсек. При выборе отличной от нуля задержки для режима DCE будет выдано сообщение об ошибке ERROR 004 (некорректная комбинация задержки DCD_DEL и режима работы интерфейса). 

POP_ALM
Управляет режимом автоматического вывода сигналов тревоги на экран управляющего терминала, подключенного к порту CONTROL:

YES
сигналы тревоги автоматически выводятся на терминал каждые 10 минут или при появлении в буфере сигналов тревоги типа ON

NO
автоматический вывод сигналов тревоги на терминал отключен.

DSR
Определяет состояние линии DSR:

ON
линия DSR постоянно активна (ON) и будет переключаться в состояние OFF на пять секунд после переключения сигнала DTR в состояние OFF. Если вы выберите DSR=ON при INT=DTE, на экран будет выведено сообщение об ошибке ERROR 005 (конфликт между режимом работы интерфейса и параметрами DSR).

=DTR
линия
DSR следует за состоянием сигнала DTR.

AUXILIARY
Задает режим управления, 
DEVICE
поддерживаемый портом CONTROL:

· NONE ‑ порт CONTROL не используется; 

· TERMINAL ‑ порт CONTROL поддерживает только терминальное управление кросс-коннектором.

· NMS SLIP ‑ порт CONTROL подключен к станции сетевого управления по протоколу SNMP или хосту Telnet с использованием протокола SLIP.

· AGENT SLIP ‑ порт CONTROL подключен к другому агентскому порту с использованием протокола SLIP.

· NMS PPP ‑ порт CONTROL подключен к станции сетевого управления по протоколу SNMP или хосту Telnet с использованием протокола PPP.

· AGENT PPP ‑ порт CONTROL подключен к другому агентскому порту с использованием протокола PPP.

Примечания

1.
Режимы SLIP и PPP поддерживаются только при выборе для порта CONTROL режима DCE с помощью внутренних перемычек модуля DCL.2.

2.
В любой момент времени один из двух портов модуля DCL.2 можно использовать для доступа к системе управления кросс-коннектором.
DEF SYS

Назначение
Эта команда позволяет задавать значения системных параметров кросс-коннектора.

Формат
DEF SYS

Использование
1.
Для задания системных параметров кросс-коннектора введите команду:

DEF
SYS<CR>

2.
На экран будет выведена первая строка формы выбора системных параметров кросс-коннектора, пример которой показан ниже.

CLOCK_MASTER
CLOCK_FBACK
REDUNDANCY
STATION_CLOCK
MATRIX_MODE
INT
NONE 
NO
1.544MHZ
BIDIRECTIONAL

Значения параметров
CLOCK_MASTER
Задает основной источник синхронизации кросс-коннектора DXC:

INT
Внутренний генератор. 

A:B
Привязка к внешним сигналам, принимаемым через указанный порт. A задает гнездо модуля шасси (1 - 15 для DXC‑30, 1 - 5 для DXC‑10A, 1 - 4 для DXC‑8R), а B - порт в модуле ввода-вывода (1 или 2).

STATION
Внешняя синхронизация (station clock).

CLOCK_FBACK
Задает аварийный источник синхронизации кросс-коннектора DXC, который используется при отказе основного источника синхронизации.
Примечание

При выборе в качестве основного источника синхронизации одного из портов кросс-коннектора не выбирайте этот же порт в качестве резервного источника синхронизации.

NONE
Аварийный источник синхронизации не используется.

A:B
Привязка к внешним сигналам, принимаемым через указанный порт. A задает гнездо модуля шасси (1 - 15 для DXC‑30, 1 - 5 для DXC‑10A, 1 - 4 для DXC‑8R), а B - порт в модуле ввода-вывода (1 или 2).

STATION
Внешняя синхронизация (station clock).

REDUNDANCY
Этот параметр разрешает или запрещает использование резервного модуля DCL. Параметры управления режимом резервирования задаются с помощью команды DEF DCL FLIP.

NO
Резервирование отключено.

YES
Резервирование включено. Это значение можно выбрать только для кросс-коннекторов DXC‑30 или the DXC‑8R (для этой модели кросс-коннектора резервирование включено всегда).

STATION
Задает частоту внешнего источника CLOCK
синхронизации (station), используемого 
кросс-коннектором DXC: 1.544 МГц или 
2.048 МГц.

MATRIX_MODE
Определяет режим работы центральной матрицы коммутации кросс-коннектора DXC, которая управляет маршрутизацией временных интервалов между портами модулей ввода-вывода:

BIDIRECT
Двунаправленная маршрутизация (нормальный режим работы кросс-коннектора). В этом режиме потоки всегда являются симметричными относительно пары связанных портов, т.е. при маршрутизации временного интервала A из канала X во временной интервал B канала Y автоматически организуется маршрутизация временного интервала B:Y во временной интервал A:X. 
UNIDIRECT
Поддерживается независимая маршрутизация для каждого направления. Однонаправленный режим позволяет организовать широковещательную передачу (одновременную передачу данных из одного тайм-слота в несколько).

3.
Для изменения параметров выполните следующие операции:

· Переместите указатель к началу первого изменяемого поля с помощью клавиши пробела.

· Выберите нужное значение параметра, нажимая клавишу F или B, пока на экране не появится  требуемое значение.

· Выбрав нужное значение параметра, нажмите клавишу пробела для перехода к следующему полю.

4.
После выбора нужных значений параметров нажмите клавишу <CR>. На экран будет выведена вторая часть формы выбора системных параметров, пример которой показан ниже:

SLOT:
NO 1
NO 2
NO 3
NO 4
NO 5
TYPE:
DT1_CSU
DT1_DSU
DT1_DSU
DT1_F
DE1_F

5.
Установите тип модуля для каждого из гнезд в соответствии с приведенными выше инструкциями:

DT1_CSU
модуль DT1 с интерфейсом CSU;

DT1_DSU
модуль DT1 с интерфейсом DSU; 

DT1_F
модуль DFO/T1; 

DE1_DSU
модуль DE1 или DE1/A с интерфейсом DSU;

DE1_LTU
модуль DE1 или DE1/A с интерфейсом LTU;

DE1_F
модуль DFO/E1; 

DHS
модуль DHS..

6.
После выбора нужных значений параметров нажмите клавишу <CR>. 

· Для кросс-коннекторов DXC‑10A и DXC‑8R настройка системных параметров на этом этапе заканчивается и на экран выводятся текущие значения даты и времени, после чего появляется рабочее приглашение кросс-коннектора DXC.

· Для кросс-коннекторов DXC‑30 на экран выводится третья часть формы выбора системных параметров, служащая для задания типа модулей в гнездах 6 - 10 шасси DXC‑30. Повторите описанные выше процедуры для каждого модуля, а после этого нажмите клавишу <CR> для вывода на экран последней части формы, используемой для задания типа модулей в гнездах 11 - 15. Пример экранной формы показан ниже:

IO  :
NO 11
NO 12
NO 13
NO 14
NO 15
TYPE:
DT1_CSU
DT1_DSU
DE1_DSU
DT1_CSU
DHS


Задайте тип модуля в каждом гнезде, пользуясь приведенными выше инструкциями, и нажмите клавишу <CR> для завершения. 

DEF TERM

Назначение
Устанавливает принятые по умолчанию  значения для кодов управления курсором терминала (очистка экрана, перемещение курсора в левый верхний угол экрана и перемещение курсора на одну позицию вправо).

Список принятых по умолчанию кодов управления курсором терминала приведен в таблице:


 Тип терминала

Действие
 TV920
 VT52
 VE100
 Freedom 100/110
 Freedom 220

Очистка экрана
 1B2A0000
 N/A
 1B5B324A
 1B2A0000
 1B5B324A

Курсор в левый верхний угол
 1E000000
 1B480000
 1B5B4800
 1E000000
 1B5B4800

Курсор вправо
 0C000000
 1B430000
 1B5B3143
 0C000000
 1B5B0143

Для явного задания кодов управления курсором используйте команду F.

Формат
DEF TERM 'terminal'

Использование
1. 
Для сброса кодов управления курсором введите команду:

DEF TERM 'terminal'<CR>


где 'terminal' может принимать одно из значений: VT100, TV920, VT52, FREEDOM100 или FREEDOM220.

2.
Коды управления курсором обновляются незамедлительно и сохраняются в энергонезависимой памяти без использования команды UPD DB.

DSP AGENT

Назначение
Эта команда используется для просмотра параметров агента SNMP.

Формат
DSP AGENT

Использование
1.
Для просмотра параметров SNMP-агента кросс-коннектора DXC введите команду:

DSP AGENT<CR> 

2.
На экран будет выведена форма выбора параметров агента SNMP, показанная ниже:

The Mux Name: MEGAPLEX
The IP Address: 192.112.11.24
Net Id: 010
SNMP Read Community: public
SNMP Write Community: netmanag
SNMP Trap Community: public

Описание параметров агента было приведено выше при рассмотрении команды DEF AGENT. 

DSP ALM

Назначение
Выводит на экран содержимое буфера сигналов тревоги кросс-коннектора. Буфер может содержать до 100 записей.

Формат
DSP ALM [/A][/C][/CA]

Использование
1.
Для просмотра всего содержимого буфера сигналов тревоги введите команду:

DSP ALM /A<CR>

2.
Для просмотра всего содержимого буфера сигналов тревоги и удаления из буфера записей о тревожных событиях используйте команду:

DSP ALM
/C<CR>

3.
Для просмотра содержимого буфера и удаления из него всех записей служит команда:

DSP ALM /CA<CR>

Формат вывода
Содержимое буфера сигналов тревоги выводится на экран в форме таблицы с 5 колонками - номер и тип (событие или состояние) сигнала, его синтаксис (краткое описание), статус сигнала, источник сигнала (модуль и порт) и класс сигнала (важный или второстепенный). 

Каждый блок сообщений, полученных от кросс-коннектора DXC, имеет заголовок, содержащий имя и адрес кросс-коннектора, от которого поступили сигналы тревоги. Благодаря заголовку оператор может легко идентифицировать сообщения, полученные от разных кросс-коннекторов DXC.

В таблице 3‑2 перечислены все сигналы тревоги, выводимые на управляющий терминал.

Таблица  3‑2. Сигналы тревоги, выводимые на управляющий терминал .

№
Синтаксис
Значение
Тип
Класс

01
REAL TIME CLOCK BATTERY FAILURE
Батарея, обеспечивающая питание внутренних часов кросс-коннектора DXC, не обеспечивает требуемых параметров при отключении питания DXC.
Событие
Важное

02
PS‑A 5V FAILURE
Отсутствует напряжение +5 В от источника питания A (неисправность кросс-коннектора).
Состояние
Важное

03
PS‑A 12V FAILURE
Отсутствует напряжение 12 В от источника питания A (неисправность кросс-коннектора).
Состояние
Важное

04
PS‑B 5V FAILURE
Отсутствует напряжение +5 В от источника питания B (неисправность кросс-коннектора). 
Состояние
Важное

Таблица 3‑2. Сигналы тревоги, выводимые на управляющий терминал (продолжение).

№
Синтаксис
Значение
Тип
Класс

05
PS‑B 12V FAILURE
Отсутствует напряжение 12 В от источника питания B (неисправность кросс-коннектора).
Состояние
Важное

06
DATABASE SWITCH TO DATABASE 1
Кросс-коннектор DXC переключился на работу с базой данных 1.
Событие
Второстепенное

07
DATABASE SWITCH TO DATABASE 2
Кросс-коннектор DXC переключился на работу с базой данных 2.
Событие
Второстепенное

08
ALARM BUFFER OVERFLOW
Буфер сигналов тревоги кросс-коннектора DXC заполнен и новые сообщения записываются с удалением ранее записанных.
Событие
Второстепенное

09
HARDWARE FAILURE, IO‑A
Обнаружен аппаратный сбой в указанном модуле.
Событие
Важное

10
MODULE WAS REMOVED, IO‑A
Из указанного гнезда вынут модуль.
Событие
Второстепенное

11
DB‑INIT SWITCH IS ON
Секция DB INIT внутреннего переключателя SW2 в модуле DCL установлена в положение ON.
Событие
Второстепенное

12
CLOCK WAS CHANGED TO FALLBACK
Произошел сбой в основном источнике синхронизации DXC и кросс-коннектор переключился на синхронизацию от аварийного источника.
Событие
Второстепенное

13
CLOCK WAS CHANGED TO INTERNAL
Произошел сбой в источнике синхронизации DXC и кросс-коннектор переключился на синхронизацию от внутреннего генератора.
Событие
Второстепенное

14
CLOCK WAS CHANGED TO MASTER
Кросс-коннектор DXC переключился на работу с основным источником синхронизации.
Событие
Второстепенное

15
CL FLIP HAS OCCURRED
Второй модуль DCL был переключен в активное состояние.
Событие
Важное

16
PROGRAMMED/
INSTALLED MODULE MISMATCH, IO‑A
Модули, обнаруженные в кросс-коннекторе DXC, не соответствуют модулям, включенным в базу данных кросс-коннектора.
Состояние
Важное

17
CL‑A, CL‑B DIFFERENT SOFT/HARD REVISIONS
Программные и/или аппаратные версии модулей DCL, установленных в гнезда CL‑A и CL‑B отличаются одна от другой.
Состояние
Второстепенное

18
DP DIAL CYCLE FAILED
Неудача при попытке организации исходящего соединения. Кросс-коннектор DXC прекратил попытки до получения нового сигнала тревоги.
Событие
Второстепенное

19
DATABASE CHECKSUM ERROR
Повреждена база данных, хранящаяся в энергонезависимой памяти DXC.

Это сообщение может выдаваться только при самотестировании по включению питания.
Состояние
Важное

Таблица 3‑2. Сигналы тревоги, выводимые на управляющий терминал (продолжение).

№
Синтаксис
Значение
Тип
Класс

20
PSWRD SWITCH IS ON
Секция PASSWORD внутреннего переключателя SW2 в модуле DCL установлена в положение ON.
Событие
Второстепенное

21
DP‑SP SWITCH IS ON
Секция DP‑SP внутреннего переключателя SW2 в модуле DCL установлена в положение ON.
Событие
Второстепенное

22
PC‑CONTROL SWITCH IS ON
Секция PC/CONTROL внутреннего переключателя SW1 в модуле DCL установлена в положение ON.
Событие
Второстепенное

23
LOSS OF STATION CLOCK
Отсутствует сигнал внешней станции синхронизации.
Состояние
Второстепенное

24
DP PRIMARY CALL FAILED
Неудачная попытка организации исходящего соединения по основному номеру.
Событие
Важное

25
DP ALTERNATE CALL FAILED
Неудачная попытка организации исходящего соединения по дополнительному номеру.
Событие
Важное

26
NETWORK LLB, IO‑A:B
На канале A:B активизирован сетевой шлейф (только для портов T1)
Состояние
Второстепенное
и тест

27
NETWORK PLB, IO‑A:B
На канале A:B активизирован сетевой шлейф payload (только для портов T1)
Состояние
Второстепенное
и тест

28
DRIVER FAILURE, IO‑A:B
Обнаружен аппаратный сбой в драйвере линии, обслуживающем канал A:B
Состояние
Важное

29
SIGNAL LOSS, IO‑A:B
Потеря входного сигнала на канале A:B.
Состояние
Важное

30
EXCESSIVE BPV, IO‑A:B
Слишком велика частота ошибок нарушения биполярности сигнала на порту A:B (только для портов T1)
Состояние
Важное

31
AIS OCCURRED, IO‑A:B
Был обнаружен сигнал AIS для порта A:B (только для портов T1)
Состояние
Важное

32
AIS RED ALM, IO‑A:B
Был обнаружен сигнал AIS и потеря выравнивания кадров для порта A:B (только для портов T1)
Состояние
Важное

33
AIS SYNC LOSS, IO‑A:B
Был обнаружен сигнал AIS и потеря выравнивания кадров для порта A:B (только для портов E1)
Состояние
Важное

34
RED ALARM, IO‑A:B
Локальная потеря выравнивания кадров для порта A:B (только для портов T1)
Состояние
Важное

35
LOCAL SYNC LOSS, IO‑A:B
Локальная потеря выравнивания кадров для порта A:B (только для портов E1)
Состояние
Важное

36
LOCAL MF ALARM, IO‑A:B
Локальная потеря выравнивания мультикадров для порта A:B (только для портов E1)
Состояние
Важное

Таблица 3‑2. Сигналы тревоги, выводимые на управляющий терминал (продолжение).

№
Синтаксис
Значение
Тип
Класс

37
REMOTE MF ALARM, IO‑A:B
Удаленное устройство, подключенное на другой стороне канала A:B сообщило о потере выравнивания мультикадров (только для портов E1)
Состояние
Важное

38
YELLOW ALARM, IO‑A:B
Удаленное устройство, подключенное на другой стороне канала A:B сообщило о потере выравнивания кадров (только для портов T1)
Состояние
Важное

39
REMOTE SYNC LOSS, IO‑A:B
Удаленное устройство, подключенное на другой стороне канала A:B сообщило о потере выравнивания кадров(только для портов E1)
Состояние
Важное

40
FRAME SLIP, IO‑A:B
«Проскальзывание» кадров на порту A:B
Событие
Важное

41
BPV ERROR, IO‑A:B
Нарушение биполярности сигнала на порту A:B
Событие
Второстепенное

42
EXCESSIVE ERR RATIO, IO‑A:B
Слишком большое (более 10‑3) число ошибок в канале A:B (только для портов E1)
Состояние
Второстепенное

43
CRC‑4 ERROR, IO‑A:B
Обнаружена битовая ошибка CRC‑4 в канале A:B (только для портов E1)
Событие
Второстепенное

44
B.R.G. FAILURE, IO‑A:B
Аппаратный сбой в генераторе скорости порта A:B (только для портов DHS)
Состояние
Важное

45
SFIFO SLIP, IO‑A:B
«Проскальзывание» в буфере SFIFO порта A:B (только для портов DHS)
Событие
Второстепенное

46
MANAGEMENT PORT IS LOOPED, IO‑A:B
На пути связи, используемом для управления по протоколу SNMP, организован шлейф.
Состояние
Важное

47
MANAGEMENT PORT IS DOWN, IO‑A:B
Кросс-коннектор DXC не может связаться со станцией сетевого управления в результате сбоя или установки некорректных параметров.
Состояние
Важное

48
DUPLICATE NAME IN THE NETWORK
Другое устройство в сети использует имя, присвоенное кросс-коннектору DXC.
Состояние
Второстепенное

49
DUPLICATE MAC ADDRESS IN THE NETWORK
Другое устройство в сети, служащей для управления по протоколу SNMP, использует такой же MAC-адрес, который задан для SNMP-агента в кросс-коннекторе DXC.
Состояние
Важное

50
MANAGEMENT NOT SUPPORTED IN SOFT. REV., IO‑A
Модуль DCL использует версию программ, не поддерживающую управление по протоколу SNMP (для поддержки SNMP-управления требуются программы версии 2.0 и выше).
Состояние
Важное

Таблица 3‑2. Сигналы тревоги, выводимые на управляющий терминал (продолжение).

№
Синтаксис
Значение
Тип
Класс

51
DB CONTROL WAS TAKEN BY SNMP MMI
Попытка редактировать конфигурационную базу данных кросс-коннектора DXC со станции управления SNMP в то время, как она уже редактируется  с терминала ASCII.
В этом случае ответственность за корректность базы данных ложится на редактирующих ее операторов.
Событие
Второстепенное

52
DB CONTROL WAS TAKEN BY TERM MMI
Попытка редактировать конфигурационную базу данных кросс-коннектора DXC с терминала ASCII в то время, как она уже редактируется со станции управления SNMP.
В этом случае ответственность за корректность базы данных ложится на редактирующих ее операторов.
Событие
Второстепенное

53
DB CONTROL WAS TAKEN BY LCD MMI
Конфигурационные параметры кросс-коннектора DXC были изменены с управляющего терминала.
Событие
Важное

54
LOOP INBAND ON IO‑A:B
На указанном порту активизирован шлейф, управляемый с помощью команд в основной полосе (in‑band).
Состояние
Второстепенное

55
CRC ALIGNMENT LOST IO‑A:B
Потеря выравнивания мультикадров CRC‑4.
Состояние
Важное

DSP BERT

Назначение
Эта команда позволяет просматривать результаты BER, запущенного на указанном канале ввода-вывода.

Для портов E1 или T1 при мониторинге результатов BER-тестирования вы можете также организовать вставку ошибок в тестовый сигнал и сбрасывать в 0 показания счетчиков числа ошибок. Частота ошибок задается с помощью команды DEF BERT. Отметим, что мониторинг результатов тестирования не поддерживается для Telnet-управления.

Формат
DSP BERT A:B [/C] [/R] [/I] [/S]

Использование
1.
Для просмотра текущих результатов BER-тестирования (т. е. показаний счетчика ошибок BERT)  введите команду:

DSP BERT A:B<CR>

2.
Для просмотра текущих результатов BER-тестирования с последующим сбросом показаний счетчиков введите команду:

DSP BERT A:B /C<CR>

3.
Для непрерывного мониторинга результатов BER-теста (только для портов DHS) введите команду:

DSP BERT A:B /R<CR>


При мониторинге показания счетчика ошибок BERT обновляются на экране управляющего терминала автоматически. Для остановки мониторинга используйте клавишу BREAK (или комбинацию клавиш CTRL+C).

Примечание

Непрерывный мониторинг результатов тестирования не поддерживается для сеансов Telnet-управления.

4.
Для модулей с портами E1 или T1 вы можете также задать режим вставки ошибок с помощью команды:

DSP BERT A:B /I<CR>


Для прекращения вставки ошибок служит команда:

DSP BERT A:B /S<CR>

Формат вывода
Для модулей DHS на терминал выводятся текущие показания счетчика BERT. Значение счетчика может лежать в диапазоне от 0 до 65535. При достижении максимального значения оно сохраняется до сброса счетчика.

Для модулей с портами E1 или T1 результаты тестирования представляются в следующем формате:
ERROR_BITS  RUN_TIME(SEC)  ERRORS(SEC)  SYNC_LOSS(SEC) ERROR_INJECT
0           100            0            0              OFF 

Поля экранной формы имеют следующие значения:

ERROR_BITS
Общее число обнаруженных битовых ошибок (не более 65535).

RUN_TIME (SEC)
Общая продолжительность тестирования.

ERRORS (SEC)
Общее число секунд, в течение которых были обнаружены ошибки.

SYNC LOSS (SEC)
Общее число секунд, в течение которых наблюдалась потеря выравнивания кадров. 

ERROR_INJECT
Индикатор вставки ошибок (ON - включена или OFF - выключена).

DSP CON 


Назначение
Эта команда позволяет просматривать соединения и типы временных интервалов для указанного порта.

Выводимая на экран информация извлекается из рабочей базы данных, хранящейся в энергонезависимой памяти кросс-коннектора, и, следовательно, может не отражать изменения, внесенные с помощью команды DEF PORT во временную базу данных, хранящуюся в буфере редактирования.

Формат
DSP CON A:B

Использование
1.
Для вывода на экран сведений о соединениях и типах временных интервалов используйте команду:

DSP CON A:B<CR>

2.
Пример выходной формы, содержащей сведения о временных интервалах, показан ниже.

IO‑SLOT ‑ 4  PORT ‑1 Online DB Time‑Slot Cross‑Connect Mapping Configuration
TS  :  NO  1     NO  2     NO  3     NO  4     NO  5     NO  6     NO  7

TYPE:  DATA  (U) NC        NC        NC        NC        NC        NC        

DEST:  03:1      01:1:01   01:1:01   01:1:01   01:1:01   01:1:01   01:1:01   

TS  :  NO  8     NO  9     NO 10     NO 11     NO 12     NO 13     NO 14

TYPE:  NC        NC        NC        NC        NC        NC        NC        

DEST:  01:1:01   01:1:01   01:1:01   01:1:01   01:1:01   01:1:01   01:1:01   

TS  :  NO 15     NO 16     NO 17     NO 18     NO 19     NO 20     NO 21

TYPE:  NC        NC        NC        NC        NC        NC        NC        

DEST:  01:1:01   01:1:01   01:1:01   01:1:01   01:1:01   01:1:01   01:1:01   

TS  :  NO 22     NO 23     NO 24     NO 25     NO 26     NO 27     NO 28

TYPE:  NC        NC        NC        NC        NC        NC        NC        

DEST:  01:1:01   01:1:01   01:1:01   01:1:01   01:1:01   01:1:01   01:1:01   

TS  :  NO 29     NO 30     NO 31 

TYPE:  NC        NC        NC        

DEST:  01:1:01   01:1:01   01:1:01   

(B)‑Bi-directional (U)‑Unidirectional

Формат вывода
Выводимая на экран информация зависит от типа указанного модуля; сведения о всех типах модулей можно найти в соответствующих главах второй части Руководства. Несмотря на это, организация всех выходных форм однотипна.

· Поле заголовка содержит сведения о модуле и канале.

· Каждая выходная форма состоит из нескольких экранных страниц, каждая из которых содержит данные для нескольких временных интервалов. Для перехода к следующей странице формы используйте клавишу <CR>.

· Представленные в выходной форме сведения включают следующие поля:

TS
Номер временного интервала. Диапазон возможных значений составляет 1 - 31 для портов E1 (или портов DHS, соединенных с каналами E1) или 1 - 24 и 25/F для портов T1 (или портов DHS, соединенных с каналами T1).


Временной интервал 25/F служит для передачи F-бита исходных кадров T1; это позволяет пользователю выбрать режим прозрачной передачи битов F при соединениях между портами E1 и T1 или генерировать F-бит локально.

TYPE
Показывает режим использования временного интервала:

NC
Временной интервал не подключен.

DATA
Временной интервал служит для прозрачной передачи данных в подключенный порт без какой-либо обработки. Это обеспечивает поддержку режима clear channel для временных интервалов, содержащих данные.

VOICE
Временной интервал служит для передачи телефонного трафика. Следовательно, при подключении временного интервала к каналу иного типа (например, временной интервал канала T1 связан с тайм-слотом канала E1 или наоборот) кросс-коннектор DXC автоматически выполняет преобразование (‑law - A‑law, а также преобразование форматов сигнализации. Это значение параметра не может использоваться для портов DHS.

VC‑MP
Подобен телефонному режиму (VOICE), но сигнальные биты A и B не инвертируются при соединении временных интервалов из разнотипных каналов (например, временной интервал канала T1 связан с тайм-слотом канала E1 или наоборот). Это значение параметра не может использоваться для портов DHS.

DEST
Задает временной интервал порта-получателя. 

· для портов E1 и T1 порт-получатель указывается в формате A:B:TT (модуль : порт : временной интервал).

· для портов DHS все временные интервалы маршрутизируются в один порт, поэтому номера временных интервалов не указываются.

В дополнение к сказанному выходная форма содержит сведения о текущем режиме работы матрицы коммутации кросс-коннектора DXC (идентификатор типа для временного интервала 1):

· (B) ‑ двунаправленный (нормальный) режим.

· (U) ‑ однонаправленный режим.

DSP FDL

Назначение
Эта команда используется для просмотра последнего сообщения FDL, полученного кросс-коннектором DXC через указанный канал. Эта команда поддерживается только для каналов T1 с кадрированием ESF.

Формат
DSP FDL A:B

Использование
1.
Для просмотра последнего сообщения FDL, полученного по указанному каналу,  введите команду:

DSP FDL A:B <CR>

2.
При попытке использования этой команды для канала E1 или канала T1 с кадрированием SF (D4), на экран будет выведено сообщение об ошибке ERROR 503 (некорректная команда для текущего режима канала). При использовании команды для портов DHS будет выдаваться сообщение об ошибке ERROR 504 (некорректная команда для указанного модуля).

Формат вывода
Ниже показан пример типичного сообщения FDL:

FDL RECEIVED FROM PORT A:B

SAPI   
=
14  C/R=[0],[1]  EA = [0],[1]

TEI   
= 
00         EA = [0],[1]

REPORT  
=
HH HH HH HH HH HH HH HH

CONTROL 
=
HH

INTERPRETATION

T
T‑1
T‑2
T‑3

CRC ERR 
=
1
1<N(5
10<N(100
N(320

SE СОБЫТИЕ 
=
NONE
NONE
NONE
NONE

FE СОБЫТИЕ 
=
NONE
YES
NONE
NONE

LV СОБЫТИЕ 
=
NONE
NONE
YES
NONE

SL СОБЫТИЕ 
=
YES
NONE
NONE
NONE

LOOPBACK 
=
YES
NONE
YES
NONE

RESERVED 
=
00
00
00
00

COUNTER 
=
00
01
10
11

FCS   
=
GOOD

T
=
Major

Поля сообщения имеют следующие значения:

SAPI
Идентификатор точки доступа к сервису (SAP).

C/R
Команда/отклик: 

C/R = 1 команда

C/R = 0 отклик

EA
Расширенный адрес.

TEI
Идентификатор терминала (Terminal Endpoint Identifier).

REPORT
Восемь байтов, являющихся собственно сообщением (см. INTERPRETATIO ниже).

CONTROL
однобайтовое значение (00 - FF).

FCS
Два байта, содержащие контрольную сумму сообщения (Frame Check Sequence).

INTERPRETATION
Интерпретация текущего сообщения (T) и 
T, T‑1, T‑2, T‑3
трех предшествующих сообщений.

CRC ERR
Число ошибок CRC (один из семи возможных диапазонов - нет ошибок, 1, 1-5, 5-10, 10-100, 100-319, 320 или больше).

SE EVENT
Число фактов возникновения большого числа ошибок (0, 1 или больше).

FE EVENT
Число битовых ошибок синхронизации кадров (0, 1 или больше).

LV EVENT
Число фактов нарушения кодирования сигнала в линии (0, 1 или больше).

SL EVENT
Число контролируемых «проскальзываний» (0, 1 или больше).

LOOPBACK
Бит информации о шлейфах (YES или NO).

COUNTER
Счетчик (по модулю 4) ежесекундных отчетов.

FCS
Говорит о целостности сообщения FCS - GOOD или NOT (в этом случае сообщение может содержать ошибки).

T
Временная метка для данного сообщения, т. е. время, когда сообщение было получено на управляющем терминале.
DSP FLIP

Назначение
Эта команда позволяет вывести на экран сведения о причинах последнего переключения (flipping) модулей базовой логики, установленных в кросс-коннекторе DXC‑30 или DXC‑8R. Команда поддерживается только при установке в кросс-коннектор двух модулей DCL и включении режима резервирования.

При использовании этой команды для кросс-коннектора DXC‑10A на экран выводится сообщение об ошибке Error 508 (некорректная команда для данного типа системы).

Формат
DSP FLIP

Использование
1.
Для просмотра сведений о причине последнего переключения введите команду:

DSP FLIP<CR> 

2.
Для просмотра сведений о последнем переключении для указанного модуля DCL используйте команду 

DSP FLIP DCLA<CR> или DSP FLIP DCLB<CR>


где параметр DCLх указывает гнездо, в которое установлен модуль DCL (DCL-A или DCL-B).

3.
Для кросс-коннекторов DXC‑30 и DXC‑8R сведения о причине последнего переключения выводятся в формате:

LAST FLIP CAUSED BY : 'cause'


где поле 'cause' может содержать значение NO FLIP (переключений не было) или указывать на одну из перечисленных ниже причин переключения:

FORCED FLIP
Переключение было инициировано оператором с помощью команды DEF FLIP.

OFF LINE CL
Переключение произошло в результате 

REMOVED
удаления другого модуля из шасси DXC‑30/DXC‑8R.

MATRIX ERROR
Переключение произошло в результате нарушений в работе матрицы коммутации активного ранее модуля DCL.

DCL HARDWARE
Причиной переключения является 
FAILURE
аппаратный сбой.

DCL DATABASE
Причиной переключения послужило CHECKSUM
обнаружение некорректной контрольной FAILURE
суммы для базы данных, хранящейся в 
энергонезависимой памяти модуля 
базовой логики.

DCL EPROM
Причиной переключения является FAILURE
повреждение EPROM в модуле базовой 
логики.

NVRAM FAILURE
Причиной переключения явилось 
BATTERY
повреждение батареи, обеспечивающей 
питание энергонезависимой памяти.

RESET OR MODULE
Переключение произошло в результате REMOVED
сброса модуля или его удаления из 
шасси DXC‑30/DXC‑8R.

DSP HDR TST

Назначение
Выводит на экран результаты последнего аппаратного тестирования кросс-коннектора (выполняется при самотестировании после включения, а также в процессе нормальной работы).

Формат
DSP HDR TST

Использование
1.
Для просмотра результатов аппаратного тестирования кросс-коннектора введите команду:

DSP HDR TST<CR> 

Формат вывода
На экран будет выведено сообщение об отсутствии ошибок (NO ERROR) или сведения о возникших проблемах:

· DATABASE 1 CHKSUM ERROR (ошибка в контрольной сумме базы данных 1).

· DATABASE 2 CHKSUM ERROR (ошибка в контрольной сумме базы данных 2).

· PS‑A 5 VOLT FAILURE (повреждение источника питания 5 В - A).

· PS‑B 5 VOLT FAILURE (повреждение источника питания 5 В - B).

· EPROM FAILURE (повреждение EPROM).

· I/O EXPANDER FAILURE (повреждение модуля ввода-вывода).

· COUNTER FAILURE (повреждение счетчика).

· MATRIX FAILURE (повреждение матрицы коммутации).

DSP PM

Назначение
Эта команда позволяет просматривать содержимое регистров мониторинга, заданных стандартом AT&T Pub. 54016. Описания регистров мониторинга приведены в параграфе 4.3.

Команда поддерживается только для интерфейсов T1 с кадрированием ESF или интерфейсов E1 при включенной поддержке функций CRC-4.

· при попытке использования команды для порта T1 с кадрированием SF (D4) или порта E1 с отключенной функцией CRC‑4 будет выдаваться сообщение об ошибке ERROR 503 (некорректная команда для текущего режима порта).

· при попытке использования команды для портов DHS будет выдаваться сообщение об ошибке ERROR 504 (некорректная для данного модуля команда).

Формат
DSP PM A:B [/C] [/CA]

Использование
1.
Для просмотра регистров мониторинга канала A:B используйте команду:

DSP PM A:B <CR>

2.
Для просмотра регистров мониторинга канала A:B последующей очисткой содержимого регистра событий служит команда:

DSP PM A:B /C<CR>

3.
Для просмотра регистров мониторинга канала A:B последующей очисткой содержимого регистра событий и началом нового счета введите команду:

DSP PM A:B /CA<CR>

Формат вывода
Содержимое регистров мониторинга для портов T1 с кадрированием ESF выводится в приведенном ниже порядке:

ESF ERROR EVENTS
=
[0] ..... [65535]

CURRENT ES    
=
[0] ..... [900]

CURRENT UAS    
=
[0] ..... [900]

CURRENT SES    
=
[0] ..... [900]

CURRENT BES    
=
[0] ..... [900]

CURRENT LOFC   
=
[0] ..... [255]

CURRENT CSS    
=
[0] ..... [255]

CURRENT TIMER  
=
[0] ..... [900]

INTERVAL mm ES=nnn UAS=nnn BES=nnn SES=nnn LOFC=nnn CS=nnn

где mm может принимать значения от 0 до 96, а nnn - от 0 до 900.
24 HOUR ES    
=
[0] ..... [65535]

24 HOUR UAS    
=
[0] ..... [65535]

24 HOUR SES    
=
[0] ..... [65535]

24 HOUR BES    
=
[0] ..... [65535]

24 HOUR LOFC    
=
[0] ..... [255]

24 HOUR CSS    
=
[0] ..... [255]

LAST 24 DEGRADE MIN
=
[0] ..... [1440]

24 HOUR INTERVAL 
=
[0] ..... [96]

Числа в квадратных скобках показывают диапазоны значений для каждого из регистров. 

При использовании команды для просмотра результатов мониторинга канала E1 со включенной поддержкой функций CRC-4 результаты мониторинга выглядят аналогично, но взамен строки ESF ERROR EVENTS выводятся две показанные ниже строки:

CRC ERROR EVENTS
=
[0] ..... [1000]

CRC AVG ERR EVENTS
=
[0] ..... [1000]

DSP REV

Назначение
Эта команда позволяет вывести на экран список модулей, установленных в шасси DXC с указанием аппаратной и программной версии для каждого модуля.

Формат
DSP REV { [A] [*] }

Использование
1.
Для просмотра сведений обо всех модулях кросс-коннектора введите команду:

DSP REV *<CR>


На экран управляющего терминала будет выведен список гнезд шасси, в которых установлены программируемые модули с указанием типов всех модулей, а также программных и аппаратных версий модулей. Организация выходной формы показана ниже:

TYPE
CARD TYPE
HARDWARE REV.
SOFTWARE VER.
CL‑A
CL‑A
XX.Y
ZZ.W
CL‑B
CL‑B
XX.Y
ZZ.W
I/O 01
I/O 01
XX.Y
ZZ.W
I/O 02
I/O 02
XX.Y
ZZ.W
I/O 03
I/O 03
XX.Y
ZZ.W
  .
  .
.
 .
  .
  .
.
 .
  .
  . 
.
 .
I/O 15
 I/O 15
XX.Y
ZZ.W


где XX.Y означает аппаратную версию модуля, а ZZ.W - программную версию. Значение UNDEF говорит об использовании предварительной версии (preliminary release).

2.
Для просмотра сведений о конкретном модуле введите команду:

DSP REV A<CR>


где A задает номер гнезда в шасси кросс-коннектора.


Пример выходной формы показан ниже:

TYPE
MODULE TYPE
HARDWARE REV.
SOFTWARE VER
I/O A
DT1_DSU
XX.Y

ZZ.W

DSP ST

Назначение
Эта команда служит для просмотра сведений об указанном модуле или канале. Представление информации зависит от типа указанного модуля и/или порта.

Формат
DSP ST {[SD] [A:*] [A:B]}

Использование
1.
Для просмотра информации о состоянии всех модулей введите команду:

DSP ST SD<CR>

2.
Для просмотра сведений о состоянии указанного модуля ввода вывода служит команда:

DSP ST A:*<CR>

3.
Для просмотра сведений о состоянии указанного порта используется команда:

DSP ST A:B<CR>

4.
Для просмотра сведений о состоянии указанного модуля DCL введите команду:

DSP ST DCLA<CR> или DSP ST DCLB<CR>


где DCLA или DCLB указывает на гнездо, в котором находится интересующий модуль DCL.

Формат вывода ‑ модуль ввода-вывода
Выходная форма для модулей ввода-вывода показана ниже:

DATABASE:          'module type'
HARDWARE:          'module type'
SOFTWARE VERSION:  XX.YY
HARDWARE REVISION: XX.YY
HARDWARE FAILURE:  NO

Поля формы сведений о состоянии модуля ввода-вывода имеют следующие значения:

DATABASE
Описание модуля (его название) в соответствии с конфигурационной базой данных кросс-коннектора. 

HARDWARE
Описание модуля (его название) в соответствии с реально обнаруженным в шасси устройством.
SOFTWARE VERSION
Программная версия модуля.

HARDWARE REVISION
Аппаратная версия модуля.

HARDWARE FAILURE
Аппаратное состояние модуля:

· NO ‑ для этого модуля не было обнаружено аппаратных сбоев.

· YES ‑ в модуле были обнаружены аппаратные сбои.

Формат вывода ‑ порты E1 и T1 
Пример выходной формы для порта T1 показан ниже:

ALARM
= RED
YELLOW

  NO
 NO
LOOPS
= LLB  PLB  LOCAL  REMOTE  TX_PLB  TX_LLB  BERT  T_INBAND R_INBAND

  OFF  OFF  OFF    OFF     OFF     OFF     OFF   OFF      OFF
OOS COUNT
= 0
BPV LAST MINUTE
= 0
BPV MAX

= 1

Пример выходной формы для порта E1 показан ниже:

ALARM
= L.SYNC LOSS
R.SYNC LOSS

  NO

NO
LOOPS
= LLB   PLB   LOCAL   REMOTE   BERT

  N/A   N/A   OFF     OFF      OFF
OOS COUNT

= 0
BPV LAST MINUTE
= 0
BPV MAX

= 1

Поля выходной формы для портов T1 и E1 имеют следующие значения:

ALARM
Показывает состояние сигналов тревоги для порта:

· RED ALARM ‑ состояние «красной тревоги» (red alarm) для порта T1.

· YELLOW ALARM ‑ состояние «желтой тревоги» (yellow alarm) для порта T1.

· L.SYNC LOSS ‑ локальная потеря синхронизации кадров для порта E1.

· R.SYNC LOSS ‑ удаленная потеря синхронизации кадров для порта E1.

LOOPS
Показывает состояние активных шлейфов и тестов для выбранного порта:

· локальный или удаленный пользовательский шлейф;

· состояние теста BERT;

· сетевые шлейфы: шлейф линии (LLB) или шлейф payload (PLB). Для портов E1 эти поля всегда имеют значение N/A (неприменимо).

· передача команд управления сетевыми шлейфами для линии (TX_LLB) и (TX_PLB). Это поле применимо только для портов T1.

T_INBAND
В этом поле выводится значение ON для индикации пользовательского запроса на передачу команды (последовательности) активизации удаленного шлейфа в основной полосе.

R_INBAND
В этом поле выводится значение ON для индикации шлейфа, активизированного в результате получения команды (последовательности) активизации удаленного шлейфа в основной полосе.

OOS COUNT
Показывает число фактов локальной потери выравнивания кадров с момента последнего сброса счетчика.

BPV LAST
Показывает число событий BPV в течение MINUTE
последней минуты.

BPV WORST
Показывает число событий BPV, 
MINUTE
обнаруженных в течение самой плохой 
минуты с момента последнего сброса 
счетчика.

Примечание

Счетчик BPV поддерживается только для портов T1 в режиме кадрирования SF и портов E1 при отключенных функциях CRC‑4.

Формат вывода ‑ порт DHS 
Пример выходной формы для порта DHS показан ниже:

PORT STATUS
= 
CONNECTED
LOOPS        
= 
LOCAL
REMOTE
BERT


OFF
OFF

OFF
RTS STATUS 
= OFF
INTERFACE    
= RS422

Поя выходной формы имеют следующие значения:

LOOPS
Показывает текущее состояние шлейфов и тестов для указанного порта:


Поле LOCAL показывает состояние локального шлейфа:

· OFF ‑ локальный шлейф отключен.

· ON ‑ локальный шлейф активен.


Поле REMOTE показывает состояние удаленного шлейфа:

· OFF ‑ удаленный шлейф отключен.

· ON ‑ удаленный шлейф активен.


Поле BERT показывает состояние BER-теста:

· OFF ‑ BER-тест отключен.

· ON ‑ BER-тест активен.

PORT STATUS
Говорит о наличии соединения данного порта с другим портом:

· CONNECTED ‑ порт соединен с другим портом.

· NO ‑ порт не соединен с другим портом.

RTS
Показывает состояние линии RTS на разъеме порта:

· OFF ‑ линия RTS неактивна.

· ON ‑ линия RTS активна.

INTERFACE
Показывает тип интерфейса, выбранный с помощью внутренней платы смена интерфейса: V.35 или RS530.

Формат вывода ‑ модуль DCL 
Форма параметров состояния для модуля базовой логики DCL имеет вид:

ACTIVE СОСТОЯНИЕ
: ONLINE
CONTROL DEFAULT PARAMETERS SWITCH: OFF
PASSWORD SWITCH
: OFF
DATABASE INIT SWITCH
: OFF
PC CONTROL SWITCH
: OFF

Поля выходной формы имеют следующие значения:

ACTIVE STATUS
Показывает состояние модуля DCL:

· ONLINE ‑ модуль DCL активен (on‑line) и управляет работой кросс-коннектора DXC‑30 или DXC‑8R.

· OFFLINE ‑ модуль DCL неактивен (off‑line).

SP DEFAULT
Показывает состояние секции DP‑SP PARAMETERS
переключателя SW2 в выбранном модуле. SWITCH
Нормальным состоянием переключателя 
является OFF.

PASSWORD
Показывает состояние секции 
SWITCH
PASSWORD переключателя SW2 в 
выбранном модуле Нормальным 
состоянием переключателя является OFF.

DATABASE INIT
Показывает состояние секции DB INIT SWITCH
переключателя SW2 в выбранном модуле. 
Нормальным состоянием переключателя 
является OFF.

PC SP SWITCH
Показывает состояние секции PC/SP переключателя SW2 в выбранном модуле. Нормальным состоянием переключателя является OFF.

DSP ST SYS 

Назначение
Эта команда позволяет просматривать сведения о состоянии системы и установленных модулей ввода-вывода.

Формат
DSP ST SYS

Использование
Для просмотра сведений о текущем состоянии системы введите команду:

DSP ST SYS<CR>

Формат вывода
Выходная форма включает две страницы - раздел с информацией о состоянии системы и раздел с информацией об установленных в шасси модулях ввода-вывода. Пример выходной формы показан ниже.

NODE
= 0
NAME = 'DXC name'
MAJOR ALARM STATUS
= OFF
MINOR ALARM STATUS = OFF ALARM RELAY STATUS = OFF
NODAL CLOCK
= INT 
ONLINE DCL = CL-A
INVERTED ALARMS = NO

Поля информации о состоянии системы имеют следующие значения:

NODE
Адрес (номер узла) кросс-коннектора DXC (0 - 255).
NAME
Логическое имя кросс-коннектора DXC.

MAJOR ALARM STATUS
Говорит о наличии (ON) или отсутствии  (OFF) важных сигналов тревоги.

MINOR ALARM STATUS
Говорит о наличии (ON) или отсутствии  (OFF) второстепенных сигналов тревоги.

ALARM RELAY STATUS
Говорит о состоянии тревожного реле - ON или OFF.

NODAL CLOCK
Показывает источник синхронизации узла DXC:

INT
внутренний кварцевый генератор.

STATION
Внешний синхросигнал, подключенный через порт STATION на модуле DCL.

A:B
Синхронизация узла привязана к восстановленным сигналам заданного порта.

INVERTED ALARMS
Говорит о наличии инверсии сигналов тревоги.

Ниже показан пример формы для установленных к кросс-коннекторе модулей ввода-вывода:

INSTALLED MODULES

SLOT: PS‑A
PS‑B
CL‑A
CL‑B
HW:   PS(ON)
PS(ON)
DCL
DCL
I/O:  1
2
3
4

5
DB:   DT1_CSU
DT1_DSU
DE1_DSU
DE1_LTU
DHS
HW:   DT1_DSU
DE1_LTU
DT1_CSU
DT1_DSU
DHS


I/O:  6
7
8
9

10
DB:   DHS
DE1_LTU
DT1_CSU
DT1_DSU
DE1_DSU
HW:   DHS
DE1_LTU
DE1_DSU
DE1_DSU
DT1_CSU


I/O:  11
12
13
14

15 
DB:   DE1_DSU
DE1_LTU
DHS
DT1_DSU
DT1_CSU
HW:   DHS
DT1_DSU
DT1_CSU
DE1_DSU
DE1_LTU

Эта часть формы включает одну группу (экранную страницу) модулей для кросс-коннекторов DXC‑8R или DXC‑10A и три группы - для кросс-коннекторов DXC‑30. Поля выходной формы имеют следующие значения:

I/O
Номер модуля ввода-вывода.

DB
Тип модуля в соответствии с базой данных.

HW
Аппаратный тип модуля: 

DT1_CSU
модуль DT1 с интерфейсом CSU;

DT1_DSU
модуль DT1 с интерфейсом DSU; 

DT1_F
модуль DFO/T1; 

DE1_DSU
модуль DE1 или DE1/A с интерфейсом DSU;

DE1_LTU
модуль DE1 или DE1/A с интерфейсом LTU;

DE1_F
модуль DFO/E1;
DHS
модуль DHS; 

DCL
модуль DCL1;

PS
Модуль питания и его состояние.

PS (ON)
модуль установлен и используется (ON);

PS (OFF)
модуль установлен, но не используется (OFF);

- - - - - - -
модуль не установлен.

EXIT

Назначение
Эта команда используется для завершения текущего сеанса терминального управления. 

Для завершения сеансов Telnet служит ранее описанная команда BYE.

Формат
EXIT

Использование
Введите команду:

EXIT<CR>

F


Назначение
Определяет коды управления курсором терминала для выполнения следующих операций:

· очистка экрана;

· перемещение курсора в левый верхний угол экрана;

· перемещение курсора на одну позицию вправо.

Задание кодов управления курсором для терминалов VT‑100, TV‑920, TV‑52, FREEDOM 100/110 или FREEDOM 220 обеспечивается с помощью команды DEF TERM.

Формат
F

Использование
1.
Для просмотра текущих значений кодов управления курсором введите команду:

F<CR>

2.
На экран будет выведена форма, содержащая три строки с управляющими кодами. Пример выходной формы показан ниже.

CLEAR SCREEN
=hhhhhhhh (clear screen code)
CURSOR HOME
=hhhhhhhh (cursor home code)
CURSOR RIGHT
=hhhhhhhh (cursor right code)


h обозначает шестнадцатеричные цифры управляющих последовательностей.

3. Для изменения кода переместите указатель в нужное поле с помощью клавиши <CR> и введите нужные шестнадцатеричные цифры управляющей последовательности.

4. Повторите процедуру для всех изменяемых кодов.

HELP

Назначение
Эта команда выводит на экран краткий список управляющих команд и поддерживаемых ими опций.

Формат & Использование
H<CR> или HELP<CR>

Кросс-коннектор DXC выведет на экран первую справочную страницу (HELP). Для перехода к следующей странице списка команд и опций достаточно нажать любую клавишу..

INIT DB 


Назначение
Удаляет заданную пользователем конфигурацию из базы данных и загружает в базу принятые по умолчанию значения конфигурационных параметров (таблица 3‑3). Эта команда не обновляет параметры устройства; для начала работы с принятыми по умолчанию параметрами устройства нужно дополнительно использовать команду UPD DB.

Формат
INIT DB

Использование
1.
Введите команду:

INIT DB<CR>

2.
Кросс-коннектор DXC выведет на экран текущие значения даты и времени, после чего появится рабочее приглашение DXC.

Таблица  3‑3. Принятые по умолчанию параметры кросс-коннекторов DXC. 

Тип параметра
Обозначение параметра
Значение по умолчанию

Общие
PASSWORD

NODE (номер узла)

CLEAR SCREEN

CURSOR HOME
RAD

0

00000000

00000000

Системные
STATION CLOCK

CLK_MASTER

CLK_FBACK

REDUNDANCY
1.544MHz

INT

NONE

NO





Канал E1
FRAME

SYNC

CRC‑4

OOS SIGNAL

VOICE OOS

DATA OOS

CGA

IDLE_TS_CODE

INBAND_MGMT
G732N

ITU‑T

NO

SPACE

00

00

NONE

3F

NO

Таблица 3‑3. Принятые по умолчанию параметры кросс-коннекторов DXC (продолжение).

Тип параметра
Обозначение параметра
Значение по умолчанию






Канал T1
FRAME

SYNC

OOS SIGNAL

VOICE OOS

DATA OOS

CGA

IDLE_TS_CODE

CODE

MASK

INBAND_MGMT

SIGNALING_MODE
ESF

62411

SPACE

00

00

NONE

3F

B8ZS

000

NO

ROBBED_BIT

Отображение временных интервалов
Все временные интервалы
 1:1:1

Тип временных интервалов
Все временные интервалы
 NC

Порт для организации исходящих соединений.
SPEED

DATA

PARITY

CALL_OUT_MODE
1200

8

NONE

NO






Порт управления
SPEED

DATA

PARITY

INT

PWD

LOG_OFF

CTS

DSR

DCD_DELAY

POP_ALM

AUXILIARY_DEVICE
AUTO

8

NONE

DCE

NO

NO

=RTS

ON

O_MSEC

NO

TERMINAL

INIT F 


Назначение
Устанавливает нулевые значения для кодов управления курсором терминала (очистка экрана, перемещение курсора в левый верхний угол экрана и перемещение курсора на одну позицию вправо).

Формат & Использование
INIT F<CR>

LOAD DB 


Назначение
Загружает текущую базу данных с конфигурационными параметрами кросс-коннектора из энергонезависимой памяти в буфер редактирования кросс-коннектора DXC. 

Эта команда позволяет заменить текущее содержимое буфера  редактирования в оперативной памяти кросс-коннектора. Следовательно, все несохраненные изменения конфигурационных параметров будут утеряны после выполнения этой команды. 

Формат
LOAD DB

Использование
1.
Для загрузки рабочей базы данных из энергонезависимой памяти кросс-коннектора DXC в буфер редактирования введите команду:

LOAD DB<CR>

2.
На экране появится предупреждение:

WARNING!! CHANGES WILL BE LOST, ARE YOU SURE (Y/N)
(Внимание!! Все изменения будут утрачены! Вы уверены в необходимости выполнения команды?)

3.
Для подтверждения необходимости загрузки рабочей базы данных в буфер редактирования наберите:

Y<CR>

4.
Для отказа от выполнения команды LOAD DB наберите:

N<CR>

LOAD HW 


Назначение
Сравнивает набор установленных в шасси модулей с набором модулей, включенных в конфигурационную базу данных кросс-коннектора и обновляет редактируемую базу данных (буфер редактирования) в соответствии с реально обнаруженными модулями, используя для замененных в базе данных модулей принятые по умолчанию параметры конфигурации.

Для гнезд, в которых установлены именно модули в соответствии с конфигурационной базой данных, никаких изменений не вносится.

Для начала работы с обновленной базой данных используйте команду UPD DB.

Эта команда обеспечивает удобную стартовую точку для настройки конфигурационных параметров после замены модулей или установки в кросс-коннектор новых модулей.

Формат и использование
LOAD HW <CR>

LOAD OFFLINE DB 


Назначение
Загружает базу данных, хранящуюся в энергонезависимой памяти резервного (off‑line) модуля DCL в энергонезависимую память активного (on‑line) модуля DCL.

Эта команда поддерживается только для кросс-коннекторов DXC‑30 и DXC‑8R. При попытке использования команды для кросс-коннектора DXC‑10A на экран управляющего терминала будет выдано сообщение об ошибке Error 508 (некорректная команда для данного типа системы).

Формат
LOAD OFFLINE DB

Использование
1.
Для загрузки конфигурационной базы данных из энергонезависимой памяти резервного (off‑line) модуля DCL в энергонезависимую память активного (on‑line) модуля DCL введите команду:

LOAD OFFLINE DB<CR>

2.
На экране появится предупреждение:

WARNING!! DATABASE WILL BE LOST, ARE YOU SURE (Y/N)

(Внимание!! Текущая база данных будет потеряна!)

3.
Для подтверждения загрузки базы данных наберите на клавиатуре:

Y<CR>

4.
Для отказа от выполнения команды LOAD OFFLINE DB наберите:

N<CR>

LOOP

Назначение
Активизирует пользовательский шлейф (описания шлейфов приведены в главе 4).

Формат
LOOP [тип шлейфа] A:B или LP [тип шлейфа] A:B

Использование
1.
Для активизации локального (L) или удаленного (R) шлейфа на указанном порту введите команду:

LOOP L A:B<CR>
или
LP L A:B<CR> 

LOOP R A:B<CR>
или
LP R A:B<CR> 

2.
Для активизации шлейфа с помощью команды в основной полосе (in‑band activated) на канале B модуля A используйте команду:

LOOP INBAND A:B<CR> 
или
LP INBAND A:B<CR>

Примечание

Активизация шлейфов с помощью команд в основной полосе канала осуществляется путем повторяющейся передачи битовых последовательностей активизации шлейфа (команд). Поэтому процесс активизации таких шлейфов обычно занимает от 2 до 4 секунд.

3.
Для передачи команд активизации шлейфа на линии (LLB) или payload-шлейфа (PLB) через выбранный порт T1 введите команду:

LOOP TX-LLB A:B<CR>
или
LP TX-LLB A:B<CR> 

LOOP TX-PLB A:B<CR>
или
LP TX-PLB A:B<CR> 

4.
Для активизации на выбранном канале теста BERT используйте команду:

LOOP BERT A:B<CR> 
или 
LP BERT A:B<CR>

Примечание

Для портов E1 и T1 вы можете задать условия проведения теста BERT с помощью команды DEF BERT.

5.
На экран будут выведены текущие значения даты и времени, после чего появится рабочее приглашение DXC.

В любой момент времени возможна активизация только одного шлейфа на каналах кросс-коннектора. При попытке организации двух шлейфов одновременно на экран будет выведено сообщение об ошибке ERROR 501 (некорректная комбинация канальных шлейфов). Вы должны отключить один из двух активизированных одновременно шлейфов.

PASSWORD

Назначение
Эта команда используется для ввода пароля в начале сеансов терминального управления кросс-коннектором.

Формат
PWD<sp>'password'

Использование
1.
Увидев на экране приглашение

PASSWORD>,

наберите на клавиатуре управляющего терминала:

'password'<CR>

где 'password' обозначает реально используемый в вашем кросс-коннекторе пароль (от четырех до восьми цифр и символов латиницы). По умолчанию в кросс-коннекторах используется пароль RAD.

2.
Кросс-коннектор  DXC выведет на экран текущие значения даты и времени, после чего появится рабочее приглашение DXC30>, DXC10A> или  DXC8R>.

TIME 

Назначение
Устанавливает время на внутренних часах кросс-коннектора DXC.

Формат
TIME

Использование
1.
Введите команду:

TIME<CR>

2.
DXC выведет на экран форму выбора текущего времени:

HOUR   = 12
MINUTE = 25
SECOND = 16

3.
 Переместите указатель на первое изменяемое поле, нажимая для этого клавишу <CR>.

4.
Установите время, несколько превышающее текущее значение (скажем, на полминуты) и нажмите клавишу <CR>, дождавшись совпадения текущего времени с установленным значением. Кросс-коннектор DXC выведет на экран текущие значения даты и времени (с учетом внесенных изменений), после чего появится рабочее приглашение DXC.

UPD DB

Назначение
Копирует содержимое буфера редактирования в оперативной памяти кросс-коннектора DXC в конфигурационную базу данных DXC, хранящуюся в энергонезависимой памяти кросс-коннектора, после проверки полноты и непротиворечивости набора конфигурационных параметров. Внесенные в конфигурационные параметры изменения отражаются на режиме работы кросс-коннектора DXC. При обнаружении ошибок в процессе проверки конфигурации на экран выводится соответствующее предупреждение или сообщение об ошибке.

Формат
UPD DB

Использование
1.
Для обновления базы данных введите команду:

UPD DB<CR>

2.
Кросс-коннектор DXC проверяет содержимое буфера редактирования на предмет полноты и непротиворечивости и выводит на экран сообщение:

PERFORMING SANITY CHECK ....

3.
При обнаружении ошибок в процессе проверки оператор получает соответствующее уведомление:

· При обнаружении одной или нескольких ошибок на экран будет выведено сообщение:

PERFORMING SANITY CHECK .... FAILED,

содержащее список кодов обнаруженных при проверке конфигурационных ошибок. После этого будет выведено сообщение:

SANITY ERRORS DETECTED. NO HARDWARE UPDATE!!!

(Обнаружены ошибки! База данных не обновлена!)


При обнаружении одного или нескольких предупреждений на экране появится сообщение:

PERFORMING SANITY CHECK .... FAILED,

содержащее список кодов предупреждений, и сообщение:

SANITY WARNINGS DETECTED. CONTINUE (Y/N)?

(Обнаружены предупреждения! Продолжить?)

· Если вы хотите произвести обновление базы данных, нажмите клавиши Y и <CR>.

· Для отказа от обновления конфигурационной базы данных нажмите клавиши N и <CR>.

4.
При отсутствии ошибок и предупреждений на экран будет выведено сообщение:

PERFORMING SANITY CHECK .... OK,

после чего конфигурационная база данных будет обновлена.

Работа с управляющим терминалом

Перед использованием терминала  XE “Supervision terminal:Operating instructions” 

 XE “Operating instructions:Supervision terminal” для управления кросс-коннектором выполните подготовительные операции, описанные в параграфе 3.3, и включите все оборудование, используемое для связи с терминалом.

Включение кросс-коннектора с подключенным терминалом
При включении кросс-коннектора DXC последний автоматически посылает информацию в порт управления, обеспечивая возможность мониторинга процесса самотестирования кросс-коннектора при включении с помощью управляющего терминала.
· Во время самотестирования на экран управляющего терминала выводится сообщение:

DXC SUPERVISORY PORT ON LINE, TYPE “H” FOR HELP

· При выполнении самотестирования модуля базовой логики DCL на управляющий терминал выводится сообщение:

CL MODULE SELF TEST IN PROGRESS ....

· После завершения процесса самотестирования на экран выводится сообщение о результатах проверки (OK или FAILED - ошибки). Кросс-коннектор DXC начинает просмотр установленных в шасси модулей и на экран управляющего терминала выводится сообщение:

READING INSTALLED MODULES .....

· После завершения просмотра установленных модулей на экран выводятся данные о состоянии обнаруженных модулей в формате:

PS‑A
OK
PS‑B
OK
CL‑A
OK
CL‑B
OK
I/O01
OK
I/O02
OK
I/O03
OK
I/O04
OK
I/O05
OK
I/O06
OK
I/O07
OK
I/O08
OK
I/O09
OK

I/O10
OK
I/O11
OK
I/O12
OK
I/O13
OK
I/O14
OK
I/O15
OK

Для кросс-коннекторов DXC‑8R вывод завершается строкой I/O04, для кросс-коннекторов DXC‑10A - стройкой I/O05.

При выводе на экран строки со словом FAILED (неисправен) для того или иного модуля соответствующий модуль следует заменить.

Начало сеанса управления одним кросс-коннектором DXC
При использовании терминала для управления единственным кросс-коннектором  XE “Starting a session:Single DXC-2” 

 XE “How to:Start a session (single DXC-2) 

 XE “Session initiation”  DXC всегда используйте для DXC нулевой адрес. Для управления кросс-коннектором DXC с помощью терминала используйте перечисленные ниже процедуры.

1.
При использовании режима AUTO (автоматическое определение скорости связи) нажмите трижды клавишу <CR>. Это позволит кросс-коннектору DXC корректно определить скорость связи с управляющим терминалом.

2.
После корректного определения скорости связи между терминалом и кросс-коннектором DXC на экране появится сообщение DXC о результатах самотестирования по включению питания:

· сообщение DXC SELFTEST FAILED говорит о сбоях, обнаруженных при самотестировании кросс-коннектора DXC, и необходимости ремонта кросс-коннектора.

· сообщение DXC SELFTEST OK говорит о готовности кросс-коннектора к работе. В этом случае на экран управляющего терминала выводится сообщение:

DXC SUPERVISORY PORT ON LINE. TYPE “H” FOR HELP

3.
После появления на экране этого сообщения кросс-коннектор DXC будет ожидать ввода команд с клавиатуры управляющего терминала. 
Сообщение  

PASSWORD>


говорит о необходимости ввода пароля для получения доступа к управляющей программе кросс-коннектора. Введите требуемый пароль:

'password'<CR>


где 'password' обозначает реальный пароль, заданный для вашего кросс-коннектора (от 4 до 8 букв латиницы и цифр) При вводе пароля на экране вместо символов появляются звездочки (*). При первом сеансе управления используйте принятый по умолчанию пароль RAD.

После ввода пароля на экране появится рабочее приглашение DXC30>, DXC10A> или DXC8R>.

4.
Терминальная сессия управления кросс-коннектором DXC организована и вы можете начинать ввод команд:

Начало сеанса управления несколькими кросс-коннекторами DXC
При использовании одного управляющего терминала, подключенного через модемы,  XE “Starting a session:Multiple DXC-2” 

 XE “How to:Start a session (multiple DXC-2) 

 XE “Session initiation” для управления несколькими кросс-коннекторами DXC каждому из кросс-коннекторов DXC требуется задать отличный от нуля адрес (номер узла). Адреса (целые числа в диапазоне от 1 до 255) присваиваются кросс-коннекторам при первом сеансе терминального управления с помощью команды DEF NODE. 

Используйте перечисленные ниже процедуры для организации связи с интересующим вас кросс-коннектором DXC 

Внимание!

При использовании многоточечных соединений (multidrop) не задавайте нулевой адрес ни для одного из кросс-коннекторов DXC, связанных с данным терминалом. Убедитесь, что интерфейс управляющего порта установлен в режим DTE и задано приемлемое значение параметра DCD_DEL.

1.
Нажмите клавишу <CR> три раза подряд.

2.
Введите команду NODE, нажмите клавишу пробела, номер узла DXC, еще раз нажмите клавишу пробела и наберите текст нужной команды с опциями и параметрами, а после этого нажмите клавишу <CR>. Например, для узла с номером 234, команды будут иметь вид:

NODE<sp>234<sp> 'command' <CR>

3.
Если в указанном номером узла кросс-коннекторе DXC не используется режим парольной защиты, команда будет сразу передана на исполнение.

4.
При использовании в кросс-коннекторе DXC режима парольной защиты на экран будет выведено приглашение на ввод пользовательского пароля:

PASSWORD>


Снова введите номер узла и укажите пароль, а потом нажмите клавишу <CR>. Например, для узла с номером 234, строка ввода пароля будет иметь вид:

NODE<sp>234<sp>'password'<CR>

5.
Если пароль введен корректно, DXC будет выполнять введенную команду. В противном случае на экране появится приглашение:

PASSWORD>

Сеанс управления
1.
В процессе терминального управления кросс-коннектором набирайте команды на клавиатуре управляющего терминала.  XE “Control:Session” При наборе команд кросс-коннектор DXC будет выводить на экран терминала эхо-символы вводимых команд.


При возникновении ошибок в наборе команд используйте клавишу «забоя» (backspace) для удаления ошибочно набранных  символов и повторите набор команды, не допуская ошибок..

· Если на экране управляющего терминала вы видите текст корректно введенной команды со всеми нужными параметрами и опциями, нажмите клавишу <CR> для выполнения этой команды. DXC выполнит команду, выводя на экран соответствующие сообщения. Завершив выполнение команды, кросс-коннектор DXC выведет на экран текущие значения даты и времени, после чего в новой строке появится рабочее приглашение кросс-коннектора. 

· Если вы изменили решение и не хотите использовать набранную на клавиатуре команду, нажмите клавишу BREAK или комбинацию клавиш CTRL-C. На экран после этого на экране появится рабочее приглашение и вы можете вводить новую команду.

Примечание

Вы можете также использовать клавишу BREAK или комбинацию клавиш CTRL+C для прерывания автоматического повторения команд, заданных с опцией /R.

2.
Если введена некорректная команда, кросс-коннектор DXC не будет выполнять эту команду и выведет на экран сообщение об ошибке. Внесите исправления и повторите ввод команды.

3.
Если размер выходной формы превышает размер экрана, кросс-коннектор DXC выведет в последней строке сообщение:

HIT ANY KEY TO CONTINUE


После нажатия любой клавиши (за исключением клавиши BREAK) на экран будет выведена следующая страница выходной формы.

Завершение сеанса управления
1.
Для завершения сеанса терминального управления кросс-коннектором введите команду:

EXIT

2.
Приглашение DXC исчезнет с экрана управляющего терминала.

1.4   Предупреждения и сообщения о конфигурационных ошибках

Кросс-коннектор DXC передает на экран управляющего терминала сообщения о конфигурационных ошибках и предупреждения. Разница между предупреждениями и сообщениями об ошибках заключается в том, что при обнаружении ошибки обновление базы данных не может быть произведено, а предупреждения говорят о наличии в конфигурационных параметрах незначительных несоответствий, позволяющих обновить конфигурационную базу данных (решение о необходимости обновления в таких случаях принимает оператор). 

Сообщения на экране управляющего терминала имеют формат ERROR xxx или WARNING xxx, где xxx задает трехзначный код сообщения об ошибке или предупреждения. 

Список всех предупреждений и сообщений о конфигурационных ошибках приведен ниже.

ERROR 000
MASTER AND FALLBACK CLOCKS ARE THE SAME
Попытка задать один источник синхронизации в качестве основного и аварийного. Внесите соответствующие изменения.

WARNING 001
MISMATCH BETWEEN HARDWARE AND DATA BASE SLOT A
Несоответствие типа модуля во временной базе данных (буфер редактирования) и реального обнаруженного в кросс-коннекторе модуля.

ERROR 002
INVALID MASTER CLOCK SOURCE
Некорректно выбран основной источник синхронизации. 

· Проверьте наличие в шасси указанного модуля и корректность типа портов (T1, или E1).

· Проверьте также включение выбранного порта в конфигурационную базу данных.

ERROR 003
INVALID FBACK CLOCK SOURCE
Некорректно выбран аварийный источник синхронизации. 

· Проверьте наличие в шасси указанного модуля и корректность типа портов (T1, или E1).

· Проверьте также включение выбранного порта в конфигурационную базу данных.

ERROR 004
ILLEGAL DCD DELAY AND INTERFACE COMBINATION
Попытка установите ненулевую задержку (параметр DCD DELAY) после выбора для интерфейса консольного порта кросс-коннектора DXC режима DCE.

ERROR 005
CONFLICT IN INTERFACE AND DSR PARAMETERS
Вы установили DSR=ON после того, как для порта управления кросс-коннектором был выбран режим DTE.

ERROR 006
TIME-SLOT 16 OF E1-G732S FRAME IS MAPPED
Попытка связать временной интервал с тайм-слотом 16 канала E1, работающего в режиме G732S. Такая маршрутизация временных интервалов недопустима.

WARNING 007
CONFLICT BETWEEN FRAME AND TIME-SLOT TYPES
Конфликт между типом временного интервала и режимом кадрирования на канале: тип VOICE для каналов E1 можно использовать только в режиме кадрирования G732S. Проверьте используемый режим кадрирования и тип временного интервала.

ERROR 008
TIME-SLOT OUT OF RANGE
Номер временного интервала в порту-получателе выходит за допустимые пределы (см. таблицу ниже). Внесите соответствующие изменения.

Тип источника
Тип получателя
Диапазон TS 

T1
T1
1 - 24

E1
T1
1 - 24, F

T1
E1
1 - 31

E1
E1
1 - 31

ERROR 009
ILLEGAL CARD TYPE MAPPED IN THE MATRIX
Указан недопустимый тип модуля.

ERROR 010
ILLEGAL DESTINATION PORT NUMBER FOR CARD
Указан некорректный номер порта для модуля-получателя. Внесите соответствующие изменения.

ERROR 011
MORE THAN ONE TS MAPPED TO THE SAME DEST
Некорректное отображение временных интервалов - попытка связать несколько временных интервалов канала-источника с одним тайм-слотом канала-получателя. Внесите соответствующие изменения.

ERROR 012
SEQUENTIAL SOURCE TS OUT OF RANGE
Некорректное последовательное распределение временных интервалов, при котором номер последнего тайм-слота превышает максимально допустимое значение (сумма стартового временного интервала и общего числа выделяемых тайм-слотов превышает допустимое значение). Внесите соответствующие изменения.

WARNING 013
SEQUENTIAL DESTINATION GREATER THAN 31
Некорректное последовательное распределение временных интервалов, при котором номер последнего тайм-слота превышает максимально допустимое значение 31 (сумма стартового временного интервала и общего числа выделяемых тайм-слотов превышает 31). Внесите соответствующие изменения.

WARNING 014
SEQUENTIAL DESTINATION TS OUT OF RANGE
Некорректное последовательное распределение временных интервалов, при котором номер последнего тайм-слота превышает максимально допустимое значение (сумма стартового временного интервала и общего числа выделяемых тайм-слотов превышает допустимое значение). Внесите соответствующие изменения.

WARNING 015
VOICE OOS CODE IS NOT THE SAME FOR MODULE
Выбраны различные кода OOS для телефонных каналов (временных интервалов) двух портов одного модуля. Внесите соответствующие изменения.

WARNING 016
DATA OOS CODE NOT THE SAME FOR MODULE
Выбраны различные кода OOS для каналов данных (временных интервалов) двух портов одного модуля. Внесите соответствующие изменения.

ERROR 017
TRYING TO CONNECT TS TO THE SAME PORT
Попытка связать тайм-слот с другим временным интервалом того же порта. Такие соединения недопустимы. Внесите соответствующие изменения.

ERROR 018
FRAME TYPE OF PORT 1&2 MUST BE THE SAME
Для двух портов одного модуля T1 выбраны различные режимы кадрирования. Такой выбор не поддерживается для модулей T1. Внесите соответствующие изменения.

WARNING 019
TIME-SLOT F IS MAPPED
Это сообщение служит для уведомления оператора о маршрутизации бита F в другой временной интервал.

ERROR 020
CHANNEL SPEED NOT MATCH OPEN NUMBER OF TS
Число временных интервалов, связанных с портом DHS, не соответствует номинальной скорости, заданной для этого порта. Внесите соответствующие изменения.

ERROR 021
TIME SLOT TYPE NOT SUPPORTED BY CARD
Временной интервал порта E1 или T1, определенный как телефонный, маршрутизируется в порт DHS, тогда как порты DHS могут работать только с временными интервалами для передачи данных.

ERROR 022
PORT IS LOOPED, CAN'T UPDATE HARDWARE
При наличии активного шлейфа или теста в кросс-коннекторе DXC нельзя менять модули. 

ERROR 023
MORE THAN ONE PORT IS MAPPED TO DHS
В модуль DHS маршрутизируются временные интервалы из нескольких портов. Такая маршрутизация недопустима, поскольку все временные интервалы порта DHS должны маршрутизироваться в один канал другого модуля. Внесите соответствующие изменения.

ERROR 024
CLOCK MODE AND FIFO SIZE CONFLICT
Для модуля DHS выбран режим синхронизации DCE или DTE1, а для размера буфера FIFO выбрано значение AUTO. Внесите соответствующие изменения.

ERROR 025
ILLEGAL SPEED FOR AUXILIARY DEVICE
Вы выбрали значение AUXILIARY_DEVICE=NMS_SLIP после установки автоматического определения скорости (AUTO). Внесите соответствующие изменения.

ERROR 026
CONFLICT IN MANAGEMENT AND PORT PARAMS
Попытка разрешить управление на основе SNMP или Telnet для порта T1 при некорректных параметрах порта (например, при режиме кадрирования SF вы пытаетесь организовать прозрачную передачу FDL). Внесите соответствующие изменения.

ERROR 027
MANAGEMENT ON AND F‑BIT MAPPED
Попытка разрешить управление в основной полосе на основе SNMP или Telnet для порта T1 с отображенным F‑битом. Внесите соответствующие изменения.

WARNING 028
NUMBER OF MANAGEMENT PORTS EXCEEDED MAXIMUM
Превышено максимально-допустимое число портов для управления в основной полосе (in‑band).

ERROR 029
TS NOT SYMMETRIC
При двунаправленной маршрутизации (нормальный режим) обнаружены несимметричные соединения временных интервалов. Проверьте связи между временными интервалами.

ERROR 030
CONFLICT BETWEEN TS TYPES IN UNIDIRECT MODE
При однонаправленной маршрутизации обнаружено соединение телефонного тайм-слота с временным интервалом, используемым для передачи данных. Все временные интервалы, включенные в группу однонаправленной маршрутизации, должны быть одного типа. Внесите соответствующие изменения.

ERROR 031
ILLEGAL DHS PORT FOR DHS BERT MODE
Порт, указанный в качестве получателя при определении параметров BERT-тестирования не является портом DHS. Проверьте корректность выбора параметров команды.

ERROR 032
BERT TS NOT SAME AS DEFINED DHS TS
При определении условий BERT-тестирования для порта-получателя DHS было обнаружено изменение распределения временных интервалов. 

ERROR 501
ILLEGAL PORT LOOP COMBINATION
Произошла одна из перечисленных ниже ошибок:

· Попытка активизации локального шлейфа на канале T1 при активном сетевом шлейфе для данного порта. Дождитесь завершения сетевого шлейфа перед организацией локального шлейфа.

· Попытка активизации удаленного шлейфа при наличии ранее активизированного на том же канале локального шлейфа и наоборот. Отключите один из шлейфов.

ERROR 502
LOOP IS NOT ACTIVE
Попытка отключить шлейф или тест, который не был активизирован ранее.

ERROR 503
ILLEGAL COMMAND FOR CURRENT PORT MODE
Введенная команда не поддерживается для текущей конфигурации порта (например, команда DSP PM A:B для портов T1 с кадрированием SF или портов E1 при отключенной проверке CRC‑4, а также команда DSP FDL A:B для портов T1 с кадрированием SF).

ERROR 504
ILLEGAL COMMAND FOR INSTALLED MODULE
Указанный модуль поддерживает только команды типа A:B, а вы использовали команду типа A:* или A. Исправьте текст команды.

ERROR 505
ILLEGAL COMMAND MODULE NOT INSTALLED
Попытка ввести команду, которая может быть выполнена только после установки модуля (LOOP, DSP PM A:B, DSP ST A:B, A, или DSP FDL A:B).

ERROR 506
CURRENT LOOP ALREADY BEING PERFORMED
Попытка повторно активизировать активный в настоящее время шлейф. 

ERROR 507
MODULE NOT DEFINED
Попытка выполнить команду DEF PORT A:B для модуля, еще не определенного во временной базе данных. Проверьте включение модулей в базу данных.

ERROR 508
ILLEGAL COMMAND FOR CURRENT SYSTEM TYPE
Попытка выполнить команду, не поддерживаемую кросс-коннектором DXC‑10A (например, DSP FLIP).
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