Понятие об устойчивости системы.
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( структурная схема.
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 - передаточная функция. 
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Последовательное  соединение блоков:     
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Параллельное соединение блоков: 
Параллельным соединением блоков называется соединение, при котором входы соединяются в точке ответвления, а выходы в точке суммирования.
Антипараллельное соединение – схема с ОС. Схема в которой входы двух блоков с различными направлениями соединены в точке суммирования, а выходы в точке соответствия.
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Система считается устойчивой, если, при кратковременном воздействии сигнала на её вход, возникшее на её выходе отклонение от состояния равновесия после окончания действия возмущения стремиться к нулю, или впоследствии остаётся неизменным.
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 - корни знаменателей передаточной функции, то есть её полюса.
Система устойчива, если все полюса передаточной функции имеют отрицательную вещественную часть и корни находятся в левой полуплоскости.

В теории устойчивости, а, вернее, в теории колебаний, которая рассматривается в курсе ТАУ, имеется два основных вопроса:
1. устойчива ли система;
2. каков запас устойчивости.

Для того, чтобы система была устойчивой, коэффициенты полинома знаменателя должны удовлетворять критериям устойчивости Рауса-Гурвица:
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 - вспомогательная матрица.
Полином Гурвица не имеет корней в правой полуплоскости. Миноры Δ1›0, Δ2›0, …, Δn›0.
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Структурные схемы.
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Последовательное соединение блоков.

[image: image65.png]




[image: image28.wmf](

)

(

)

(

)

(

)

(

)

(

)

(

)

(

)

(

)

(

)

(

)

(

)

p

k

p

k

p

k

p

x

p

x

p

x

p

x

p

x

p

x

p

x

p

x

p

k

n

n

n

n

×

×

×

=

×

×

×

=

=

+

+

...

...

2

1

1

2

3

1

2

1

1


Параллельное соединение блоков.
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-  точка суммирования
-  точка ответвления
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Понятие о передаточной функции четырёхполюсника.
Задача. Найти 
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Передаточная функция: 
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Дифференциальные и интегральные цепи.
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Холостой ход: 
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Пусть 
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Недостатки: 
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Пусть 
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