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Чурез 2 точки у нас есть две точки 
[image: image19.wmf](

)

1

1

1

z

y

x

K



 EMBED Equation.3  [image: image20.wmf](

)

2

2

2

z

y

x

L

если есть 2 (.) то есть вектор 
[image: image21.wmf](

)

1

`

2

1

2

1

2

z

z

y

y

x

x

L

K

-

-

-

r

получаем 
[image: image22.wmf]1

2

1

1

2

1

1

2

1

z

z

z

z

y

y

y

y

x

x

x

x

-

-

=

-

-

=

-

-

.
№ 24 Угол м/д прямыми на плоскости. Условия //  и ( прямых на плоскости. Если у нас есть две прямые заданные ур-ми 
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№ 26 Ур-ие прямой на плоскости проход через заданную  (.) и // данной прямой.

Исходная пр задаётся общим ур-ем ax+by+c=0 
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№28 Ур-ие пр на плоскости проход через заданную (.) и образующую угол (a) c данной прямой. 
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№ 30 Угол м/д прямыми в пространстве, условия //  и ( прямых в пространстве.

Есть две прямые 
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[image: image73.wmf](

)

2

3

2

2

2

1

2

3

2

2

2

1

3

3

2

2

1

1

cos

b

b

b

a

a

a

b

a

b

a

b

a

b

a

b

a

a

+

+

+

+

+

+

=

=

r

r

r

r

.

Условия // есть две прямые 
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№32 Расстояние от (.) до плоскости. Расстояние м/д 2-мя // плоскостями.

Есть (.) 
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 Если в виде cosa-x+cosb-y+cosl-z=p. Единичный вектор n(cosa cosb cosl) записано через 
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№34 Ур-ие плоскости проход через (.) и прямую.

У нас есть (.) и / в виде ур-ия 
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 у нас есть (.) и 2 неколлиниарных вектора можем написать ур-ие пл-ти 
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№36 Эксцентриситет фокальные радиусы эллипса. Директрисы элл.

Элл. Это геом место точек для которых сумма растояний от 2-х фиксированных (.) называется фокусом, постоянна и=2а. X2/a2+y2/b2=1 a>b>0

Экс.назыавается на сколько –с и с отошли друг от друга.

Директрисы это вертикальные прям проход через (.)-ки x=(q/(/ Теор. Отношение фок. рад.  к расстоянию до соотв директрисы постоянна и=(.  r1/d1=r2/d2=( Докажем: r2=a-(x

d2=q/(-x=q-(x/(  r2/d2=(q-(x)*(/q-(x=(
№ 38 Гипербола. Определение. Вывод ур-ия. Асимптоты. Исследование формы гип-ы.
Гип наз геометр место точек для которых разность расстояний по абсолютной величине от 2-х фиксир точек наз фокусами, она постоянна и=2а, /r1-r2/=2a, 2a<2c  a<c.

Вводим систему коорд  
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1.Матрицы. н. прямоугольная таблица чисел, содержит m-строк, n-столбцов.Aik- элемент матр.,где i - номер строки,k – номер столбца. m*n – размер матрицы,если m=n –квадратная матр.,если m(n –прямоугольная.2 матр. Аи В н. равными если аik=bik, матр. н. выражденной особенно,если |A|=0 и не выражденной,если |A|(0.Нулевой н. матр. сотоящая из всех нулей.Единичной н. квадратн. матр.(по главной диагонали):

E= 10…0   |E|=1 диагональная н.         ( 0…0        |(|=( *( *…*(
       01…0            квадратная матр.:(=  0(  …0      

       ……..                                                ……...

       00…1                                                00…( 

Действие над матр.:1.Сложение для матр. :Для матр.А+В=С 

Сik=aik+bik.Св-ва сложения:1.А+В=В+А-комутативность 2.(А+В)+С=А+(В+С)- ассоциативность 3.А+0=А

2. умножение матр. на число(В=(А) Св-ва: 1.(((А)=((()А 

2. ((А+В)= (А+(В 3. 1А=А  4.((+()А=(А+(А

К действию вычитания можно не вводить, что такое А-В=А+(-)В

Действия слож. и умнож. на число н. линейными операциями.

Умножение матр.: действие умнож. матр. определено только для матр. Аm*n * Вn*b=Сm*l   

т.е. элемент       получается, как сумма произведения элемента i-

строки матр. А и k-столбца матр. В.Св-ва:1. АВ(ВА- не коммут.

2. А(В+С)=АВ+АС- дистрибутивность 3. АВ(С)=А(ВС)- ассоци.

4. АЕ=ЕА=А  5.АО=ОА=О   6. С=АВ( |C|=|A|*|B| 

1.Матрицы. н. прямоугольная таблица чисел, содержит m-строк, n-столбцов.Aik- элемент матр.,где i - номер строки,k – номер столбца. m*n – размер матрицы,если m=n –квадратная матр.,если m(n –прямоугольная.2 матр. Аи В н. равными если аik=bik, матр. н. выражденной особенно,если |A|=0 и не выражденной,если |A|(0.Нулевой н. матр. сотоящая из всех нулей.Единичной н. квадратн. матр.(по главной диагонали):

E= 10…0   |E|=1 диагональная н.         ( 0…0        |(|=( *( *…*(
       01…0            квадратная матр.:(=  0(  …0      

       ……..                                                ……...

       00…1                                                00…( 

Действие над матр.:1.Сложение для матр. :Для матр.А+В=С 

Сik=aik+bik.Св-ва сложения:1.А+В=В+А-комутативность 2.(А+В)+С=А+(В+С)- ассоциативность 3.А+0=А

2. умножение матр. на число(В=(А) Св-ва: 1.(((А)=((()А 

2. ((А+В)= (А+(В 3. 1А=А  4.((+()А=(А+(А

К действию вычитания можно не вводить, что такое А-В=А+(-)В

Действия слож. и умнож. на число н. линейными операциями.

Умножение матр.: действие умнож. матр. определено только для матр. Аm*n * Вn*b=Сm*l   

т.е. элемент       получается, как сумма произведения элемента i-

строки матр. А и k-столбца матр. В.Св-ва:1. АВ(ВА- не коммут.

2. А(В+С)=АВ+АС- дистрибутивность 3. АВ(С)=А(ВС)- ассоци.

4. АЕ=ЕА=А  5.АО=ОА=О   6. С=АВ( |C|=|A|*|B| 

№2 Определители и их св-ва.Определителем матрицы1-го порядка 
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 или опред 2-го пор-ка наз число  которое вычисляется по формуле: 
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-наз членами опред 2-го пор-ка.

Опред матр 3-го по-ка есть число вычесляемое по формуле: правила треугольников. Св-ва-а) если строка, столбец состоит изодних 0-ей то её опред =0 б)если все элем-ты любой строки,столбца матр умножить на число, тоеё опред умнож-ся на это число в) при транспонированииматр её опред не изменится г) при перестановке двух строк, столбов матр её опред меняет знак на противоположный д)если квадратная матр содержит две одинаковые строки,столба её опред=0 е) если элементы двух строк,столбов матр пропорциональны то её опред=0 ж) сумма произведений элементов любой строки, столба матр на алгебраические дополнения элем-ов другой строки, столба этой матр=0 з) опред матр не изменится если к элементам любой строки, столба матр прибавить элем-ты другой строки, столба предварительно умноженные на одно и тоже число и) сумма произведений произвольных чисел на алгебра-ие доп-ия эл-ов любой строки, столба равна опред матр полученной из данной заменой элементов этой строки, столба на эти числа. к) опред произведения двух квадратных матр= произведению их определителей.

№4 Ранг матр. Линейная  незав-ть столбов, строк. Теор-ма о баз-ом миноре. 

Определение: Рангом наз наивысший порядок отличных от нуля миноровэтой матр. Обозн rangA или r(A). Из опред следует что а) ранг матр не превосходит меньшего из её размеров б) r(A)=0 тогда и только тогда когда все элементы=0 в) для квадратной матр n-го порядка r(A)=n тогда и только тогда когда матр А-невырожденная. Теор (о баз миноре) любая строка, столбец матр является линейной комбинацией базисных строк, столбцов. Базисные строки, столбцы матр линейно независимы.     

№ 6 Ре-ние си-мы лин-ых ур-ий. М-д  Гаусса. Т-ма Кронекера-Копелли.

 Решением сист наз такая совокупность n чисел при которых каждое ур-ие си-мы обращается в верное равенство. Си-ма совместа если она имеет хотя-бы одно решение, и не совместна если не имеет. Си-ма определённая если она имеет 1-нное решение, неопределённая если более одного. Метод Г-метод  последовательного исключения переменных заключается в том что с помощью элеметарных преобразований система приводится к равносильной си-ме ступенчатого, треугольного вида из которой последовательно начиная с последних (по номеру) переменных находятся все остальные переменные.
№8 Декартова си-ма ко-ат на плоскости. Полярная с. к. Дек-ва с.к. в пространстве. Цилиндрическая и сферическая с. к. 

1)если базисные векторы 
[image: image129.wmf]1

e

r

 
[image: image130.wmf]2

e

r

 на плоскости взаимно ( и 
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. Обозн  i, j, а коорд-ты (.)-ек x-абс, y-орд.  2) Д.с.к. в пространстве-если базисные вектора  
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 попарно ( и длины их=1-ей масштаба. Обозн i, j, k, а коорд-ты x,y, z-апликата. Полярная с. к. на плоскости вводится след. обр. 1) выбирают на пло-ти точку О (полюс) и луч ОА (полярная ось) 2) масштаб длины и положительное направлнение поворотов вокруг точки О. р-длина от точки М до полюса О, (-угол  на который надо повернуть луч ОА до совпадения с лучом ОМ. Для получения определённых значений р и (, достаточно считать что ((((((, а в полюсе (((. Знач ( опред с точностью до   2(k, где k ( (. Сфер-положение точки М в прос-ве можно определить 1) расстоянием от М до фиксир точки О 2) углом ( образованным радиус-вектором ОМ точки М с осью Oz 3) углом ( заключённым м/д плоскостью Oxz и полупл ограниченной осью Oz и проходящей через точку М (р, (, (-измеряются в пределах    ( (((<((( ((((((( 0(((( ). Цилиндр. Положение точки М в пространстве можно определить 1) расстоянием р от точки М до фиксированной прямой Oz 2) углом ( образованным фиксир. плоскостью Oxz с полуплоскостью ограниченной осью Oz и проходящей через М 3) расстоянием z от М до плоскости Oxz (-ой к Oz и проходящей через фиксир. точку О этой прямой. (р, (, (-измеряются в пределах ((((((( ((((((( ((((((( ). 
№10 проекция вектора на ось. Опред , св-ва.

Опреде-ие: наз длина отрезка A*B* взятая со знаком (+) если направления совпали, и (-) если нет. Свойства 1) Пр 
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№12 Векторное произведение векторов. Определение св-ва.

Определение-в.п.в. 
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есть 3-ий вектор 
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-образуют правую тройку век-ов. Св-ва : 1)
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№14 Общее и нормальное ур-ие прямой.

Общее Ax+By+C=0, (A2+B2)(0 Теор любая прямая на плоскости может бйть задана в фиксированной дек.с.к. ур-ем первой степени, и обратно любое ур-ие первой степени относительно дек.коор-ат. Является ур-ем прямой. Нормальное x cos (+y sin(-p=0, где (-угол м/д осью Ox и направленным отр. 
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 (Р-основание перпендикуляра проведённого из начала коорд. О на данную прямую), р-длина отр. 
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№16 Каноническое ур-ие прямой. Ур-ие прямой проходящей через две точки. Ур-ие прямой в отрезках.
Канон-ое ур-ие пр-й: необходимо знать параметр-ое ур-ие прямой: Прямая определяется заданием любой начальной точки 
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 через которую она проходит и направляющим вектором 
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(0, которому прямая параллельна.Радиус вектор 
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произвольной точки  прямой может быть тогда определён формулой 
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(векторно-параметрическое ур-ие прямой), где t-параметр ((((t((( при t(0 получаем точку  
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 которые наз парам. ур-ми прямой на плоскости. 2) в простр-ве –добовляем  z, 
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 исключив параметр t ) получаем  
[image: image190.wmf]2

0

1

0

a

y

y

a

x

x

-

=

-

. Ура-ие через 2 точким: есть две точки 
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. Ур-ие пр. в отр-ах прямая не проходит через 0 и не параллельна ни одной оси получаем А(а,0) В(0,b) получаем 
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№ 18 Общее и нормальное ур-ие плоскости.

Теор-ма если в про-тве выбрана некоторая дек-ва си-ма ко-нат Oxyz то всякая пло-сть может быть задана линейным ур-ем и обратно всякое ур-ие вида  Ax+By+Cz+D=0 (A2+B2+C2>0)  есть ур-ие плоскости. Нормальное ур-ие плос-ти  xcos((ycos(+zcos(-p=0

где (((-соответственно углы между осями коорд Ox Oy Oz и направленным отр-ом 
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 (Р-основание перпенд-ра проведённого из начала коорд О на данную плоскость) р-длина отр-ка 
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№20 Уравнение плоскости  проходящей через 3 точки. Ур-ие плоскости в отрезках.

 Ур-ие через3 точки-имеем 3 точки  
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 у нас есть 2 не колениарных вектора и так как 3 точки не лежат на одной прямой  
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Ур-ие в отр-ах, Имеем 3 точки на осях с координатами К(а 0 0) L(0 b 0) M(0 0 c) 
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, (x-a)bc+abc+acy=0, xbc-abc+abz+acy=0, bcx+acy+abz=abc и делим на abc получаем ур-ие 
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